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RHEASGARD® KLGF-Modbus
RHEASGARD® KLGFVT-Modbus

(@ Bedienungs- und Montageanleitung
Kanal-Luftstromfihler bzw. Messumformer fir
Stromungsgeschwindigkeit, Volumenstrom und Temperatur,
inkl. Montageflansch, kalibrierfahig, mit Modbus-Anschluss

Operating and Mounting Instructions

Duct air flow sensor or measuring transducer for
flow velocity, volume flow and temperature,
incl. mounting flange, calibratable, Modbus connector

(® Notice d'instruction

Capteur de débit d’air pour montage en gaine,
resp. convertisseur de mesure pour vitesse d'écoulement,
débit volumique et température,

avec bride de montage, étalonnable, avec raccordement Modbus
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(® RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus Rev. Data-V13

Kalibrierfahiger Kanal-Luftstromfiihler RHEASGARD® KLGF -Modbus mit Modbus-Anschluss, Gehause aus schlagfestem Kunststoff mit Schnellver-
schlussschrauben, mit Kabelverschraubung (optional M12-Steckverbinder nach DIN EN 61076-2-101), wahlweise mit / ohne Display, zur Erfassung
der Strémungsgeschwindigkeit (0,1...20m/s).

Kalibrierfahiger Kanal-Luftstromfiihler RHEASGARD® KLGFVT-Modbus mit Modbus-Anschluss, Gehause aus schlagfestem Kunststoff mit Schnell-
verschlussschrauben, mit Kabelverschraubung (optional M12-Steckverbinder nach DIN EN 61076-2-101), wahlweise mit / ohne Display, zur Erfassung
der Strémungsgeschwindigkeit (0,1...20m/s) und Temperatur (0...+50°C). Uber den Modbus kénnen folgende KenngréBen abgefragt werden:
Strémungsgeschwindigkeit, Volumenstrom (errechnet) und Temperatur.

Die Stromungsfiihler sind geeignet zur Uberwachung oder Steuerung von Luftstrémungen in Kanalen, an Ventilatoren, Stellklappen, zum stromungs-
abhangigen Uberwachen von Befeuchtern und elektrischen Heizregistern gemaB DIN 57100 Teil 420 oder zum Einsatz in Verbindung mit DDC-Anlagen.

Innovativer Modbusfihler mit galvanisch getrennter RS485-Modbus-Schnittstelle, zuschaltbarem Busabschlusswiderstand, DIP-Schalter zur Einstel-
lung der Busparameter und Busadresse im stromlosen Zustand, interne LEDs zur Telegrammstatusanzeige, zwei getrennte Push-in-Klemmen und
groBem dreizeiligem Display (beleuchtet). Der Fuhler ist werkseitig kalibriert.

TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung: 24V AC/DC (+10%)
Stromaufnahme: ca. 4VA
Datenpunkte: Strémungsgeschwindigkeit [m/s], Volumenstrom [m3/hl, Temperatur [°C]
LUFTSTROM
Sensor: kalorimetrisch, temperaturkompensiert, Fihlerbruchsicherung,
mit manueller Nullpunktkalibrierung (Gber Taster)
Messbereich: 0,1...20m/s
Genauigkeit: 0,5 m/s + 3% MW
Langzeitstabilitat: +0,5% EW pro Jahr
Reproduzierbarkeit: +1,0% EW
Einlaufzeit: < 2min
Ansprechzeit: <B0s
Anlaufaberbrickung: 0..120s (tber Poti einstellbar)
TEMPERATUR KLGFIW)T
Sensor: NTC 10k
Messbereich: 0..+50°C
Genauigkeit: typisch +0,5K bei +25°C
Busprotokoll: Modbus (RTU-Mode), Adressbereich 0...247 einstellbar
Signalfilterung: 0...30 Werte
Schutzrohr: PLEUROFORM™, Werkstoff Polyamid (PAB), verdrehsicher, @ 20mm, NL=220mm, V., = 30 m/s (Luft),

optional auf Anfrage aus Edelstahl V2A (1.4301), @ 16 mm

Geh&use: Kunststoff, UV-bestandig, Werkstoff Polyamid, 30% glaskugelverstarkt,
mit Schnellverschlussschrauben (Schlitz / Kreuzschlitz-Kombination),
Farbe VerkehrsweiB (&hnlich RAL9016), Deckel fir Display ist transparent!

AbmaBe Gehéause: 126 x 90 x50mm (Tyr2)

Kabelanschluss: Kabelverschraubung aus Kunststoff (M16x1,5; mit Zugentlastung, auswechselbar,
max. Innendurchmesser 10,4 mm), optional mit M12-Steckverbinder nach DIN EN 61076-2-101

elektrischer Anschluss: 0.2 - 1,5mm?, tiber Push-In-Klemme

Prozessanschluss: mittels Montageflansch (im Lieferumfang enthalten)

Umgebungstemperatur: Lagerung -20...+50°C; Betrieb 0...+50°C

Mediumstemperatur: 0..+70°C

zulgssige Luftfeuchte: <989%RH, nicht kondensierende, schadstofffreie Luft

Schutzklasse: IIl (nach EN 60 730)

Schutzart: IP 65 (nach EN 60529) Gehéuse; Sensorik IP20

Normen: CE-Konformitat nach EMV-Richtlinie 2014 / 30/ EU, nach EN 61326-1, nach EN 61326-2-3
Optional: Display mit Beleuchtung, dreizeilig, Ausschnitt ca. 70x40mm (BxH),

zur Anzeige von Strémungsgeschwindigkeit, Volumenstrom und Temperatur (zyklisch)
oder einer wahlbaren KenngroBe (statisch)
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(® RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus Rev. Data-V13

ANLAUFUBERBRUCKUNG

Es gibt Anwendungsfélle, bei welchen Liftermotoren und Messgerate ab- und wieder zugeschaltet werden.

Beim Zuschalten bendtigen die Lufter einige Sekunden zum Aufbau einer Stromung.

Wahrend dieser Anlaufzeit konnte die GLT auf Storung schalten (fehlende Strémung).

Beim KLGF-Modbus sowie beim KLGFVT-Modbus

erfolgt die Aktivierung und Einstellung der Anlauftiberbrickung (0...120 s) tiber ein Potentiometer.

Nach Zuschalten der Versorgungsspannung wird wéhrend dieser Anlaufzeit eine Strémung von 20m/s ausgegeben.
Nach Ablauf der Anlaufzeit wechselt das Geréat in den normalen Messmodus.

WEITERE KENNGROSSEN

Beim KLGFVT-Modbus wird uber einen weiteren Sensor (NTC 10k) die Temperatur erfasst.
Zusétzlich wird die intern berechnete KenngréBe Volumenstrom bereitgestellt.

Dieser Wert kann im Display angezeigt werden. Die Umschaltung erfolgt per Register.

Typ/WG01 Messbereiche Ausgang Art.-Nr.

Strémungs-

geschwindigkeit ~ Volumenstrom Temperatur Display
KLGF-Modbus 01..20m/s - - Modbus 1701-4216-0101-000
KLGF-Modbus LCD 01..20m/s - - Modbus 1701-4216-1101-000
KLGFVT-Modbus 01..20m/s 0...200.000m%h 0...+50°C Modbus 1701-4216-0401-000
KLGFVT-Modbus LCD 01..20m/s 0...200.000m%h 0..+50°C Modbus 1701-4216-1401-000
Optional: Kabelanschluss mit M12-Steckverbinder nach DIN EN 61076-2-101 auf Anfrage
KA2-Modbus Kommunikationsadapter (USB/RS485) zur Systemanbindung 1906-1200-0000-100
LA-Modbus Leitungsabschlussgerat (mit Abschlusswiderstand) als aktiver Busabschluss 1906-1300-0000-100
MFT-20-K Montageflansch aus Kunststoff (im Lieferumfang enthalten) 7000-0031-0000-000
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Schaltbild KLGF-Modbus
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Anschlussbild KLGF - Modbus

KLGFVT-Modbus

SET-Potentiometer
sb = Anlaufiiberbriickung (min. Os ... max. 120s)
offset = Temperatur [ 5K)

LEDs (on = aktiv)
sh = Anlaufiiberbriickung
ok = fehlerfreies Protokoll empfangen
= fehlerhaftes Protokoll oder Checksumme

@ Taster

zero/set:
2 s gedrickt halten > Aktivierung des Menis
auf dem Display (Display-Varianten)
10 s gedrickt halten - Nullpunkt setzen (0m/s)
(LED-sb blinkt wahrend des Vorgangs und erlischt,
wenn Nullpunkt gesetzt ist)

m m up/down (Display-Varianten):
Bei aktivem Menii (2 s zero/set-Taste), Wechsel
zwischen "Flow" (Strémungsgeschwindigkeit) und
Vol (Volumenstrom), Bestatigung mit zero/ set-Taste.
Bei Auswahl “Vol"
- Eingabe Flache in cm? (up/down)
- zero/set-Taste
- Eingabe der Einheit (up/down)
- zero/set-Taste



(@ RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus | Konfiguration

BUSADRESSE
Busadresse MODBUS
(binarcodiert, Wertigkeit 1 bis 247 einstellbar) DIP-Schalter [A]
DIP 1 DIP 2 DIP 3 DIP4 DIP 5 DIP 6 DIP 7 DIP 8 DIP A
128 64 32 16 8 4 2 1 DDBBBBBQ
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 12345678
Beispiel zeigt 128+ 64 +1 = 193 als Modbus-Adresse.

Die Gerateadresse im Bereich von 1 bis 247 (Binarformat) wird uber den DIP-Schalter [A] eingestellt.
Schalterstellung Pos. 1 bis 8 — siehe Tabelle auf Ruckseite!

Die Adresse O ist fur Broadcast-Meldungen reserviert, die Adressen groBer 247 durfen nicht belegt werden
und werden vom Geré&t ignoriert. Die DIP-Schalter sind binarcodiert mit folgender Wertigkeit:

DIP 1 = 128... . DIP1=0N
DIP2 = DIP 2 = ON
DIP 3 = ... DIP 3 = OFF
DIP 4 = . DIP 4 = OFF
DIP5 = DIP 5 = OFF
DIP 6 = ... DIP 6 = OFF
DIP7 = ... DIP 7 = OFF
DIP 8 = . DIP 8 =0N folgt die Modbus-Adresse 128 + 64 + 1 = 193
BUSPARAMETER
Baudrate DIP | DIP MODBUS
(einstellbar) 1 2 DIP-Schalter [B]
9600 Baud ON | OFF DIPB
19200 Baud ON | ON BBBBQH
38400 Baud OFF ON 123456
reserviert OFF | OFF
Parity DIP Parity-Sicherung DIP 8N1-Modus DIP Busabschluss DIP
(einstellbar) 3 (ein/aus) 4 (ein/aus) 5 (ein/aus) 6
EVEN aktiv )
(gerade) ON (1 Stoppbit) ON aktiv ON aktiv ON
(a]n]s} inaktiv (keine Paritat) ) ) )
(ungerade) OFF (2 Stoppbits) OFF inaktiv (Default) OFF inaktiv OFF

Die Baudrate (Ubertragungsgeschwindigkeit) wird tiber Pos. 1 und 2 des DIP-Schalters [B] eingestellt.
Einstellbar sind 9600 Baud, 19200 Baud oder 38400 Baud - siehe Tabelle!

Die Parity wird tber Pos. 3 des DIP-Schalters [BI eingestellt.
Einstellbar sind EVEN (gerade) oder ODD (ungerade) — siehe Tabelle!

Die Parity-Sicherung wird tber Pos. 4 des DIP-Schalters [B] aktiviert.
Einstellbar ist Parity-Sicherung aktiv (1 Stoppbit) oder inaktiv (2 Stoppbits), d.h. keine Parity-Sicherung - siehe Tabelle!

Der 8N1-Modus wird tiber Pos.5 des DIP-Schalters [B] aktiviert.
Die Funktionalitat der Pos. 3 (Parity) und Pos. 4 (Parity-Sicherung) des DIP-Schalters [B] wird somit deaktivert.
Einstellbar ist 8N1 aktiv oder inaktiv (Default) — siehe Tabelle!

Der Busabschluss wird tiber Pos. 6 des DIP-Schalters [B] aktiviert.
Einstellbar ist aktiv (Busabschlusswiderstand von 120 Ohm) oder inaktiv (ohne Busabschluss) — siehe Tabelle!

Bei Anderung der Busparameter und Busadresse werden bei Geraten mit Displayanzeige die entsprechenden Einstellungen
im Display fur ca. 30 Sekunden angezeigt.

KOMMUNIKATIONSANZEIGE

Die Kommunikation wird tber 2 LED-Anzeigen signalisiert. Fehlerfrei empfangene Telgramme werden unabhéngig von
der Gerateadresse durch Aufleuchten der griinen Anzeige signalisiert. Fehlerhafte Telegramme oder ausgeloste Modbus
Exception-Telegramme werden durch das Aufleuchten der roten Anzeige dargestellt.

DIAGNOSE

Fehlerdiagnosefunktion integriert




(@ RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus | Telegramme

TELEGRAMME

Function 04 Read Input Register

Register | Parameter Data Type Value Range
0003 Flow Abtastung 4s Signed 16 Bit 0...200 0.0..20.0 m/s
0004 Flow Filterung max. 32s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0006 Temperatur Abtastung 4s Signed 16 Bit 0...500 0.0...50.0 °C
0007 Temperatur Filterung max. 32s Signed 16 Bit 0...500 0.0..50.0°C
0oos8 Volumenstrom Abtastung 4s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0009 Volumenstrom Filterung max. 32s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0010 Volumenstrom Einheit Signed 16 Bit 0.5 0=m3/h
1 =mé/ min
2=m3/s
3=1/h
4 =1/ min
5=1/s
Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register
Register | Parameter Data Type Value default
0001 Displaydarstellung Signed 16 Bit 0.5 KLGF 0 0 = Strémung
KLGFVT 5 1 = Strémung + Temperatur
2 = Volumenstrom
3 = Volumenstrom + Temperatur
4 = Volumenstrom + Stromung
5 = Volumenstrom / Strémung
altern. + Temperatur
ooo2 Einheit Volumenstrom Signed 16 Bit 0.5 0 0=m3/h
1=m3/min
2=md/s
3=1/h
4 =1/min
5=1/s
0004 digitaler Offset Strémung Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0m/s
0007 digitaler Offset Temperatur Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0°C
0009 Kanalguerschnitt in cm?2 Signed 16 Bit 10...30000 10000 10 cm2...30000 cm?
0015 Nullpunkt setzen (0 m/s) Signed 16 Bit 0.1 0 0 = inaktiv
1 = setzen / aktivieren
(anschieBend springt der Wert
automatisch wieder auf 0)




(@ Modbus | Installation

Aligemeiner Aufbau Busstruktur

| MODBUS |
: RTU-Master :
i i
| |
i i
| |
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Passiver Aktiver !
Abzweig Abzweig
4 RS-485
LA LA
Leitungs- Stammleitung ] Leitungs-
abschluss [Trunk-Kabel] ] ] abschluss
i |
i |
i |
Stichleitung ] '
(Drop-Kabel) | i
; Slaven !
Stichleitung: Mehrfachabzweigung n:
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Bustopologie mit Abschluss- und Vorspannungswidersténden

MODBUS
RTU-Master

Leitungs- A (D1) D+

abschluss

Rus B (D0) D-
Common

Slave 1 Slave 2 (GND)

Pull-Up- /
Vorspannungswiderstand

RBIAS

Leitungs-
abschluss

5V
' Res
Pull-Down- /

Vorspannungswiderstand

Raias

Abschlusswiderstande durfen nur an den Enden der Busleitung angebracht werden.

In Netzen ohne Repeater sind nicht mehr als 2 Leitungsabschliisse erlaubt.

Uber DIP 6 kann der Leitungsabschluss am Gerat aktiviert werden. Die Vorspannungswidersténde zur Buspegeldefinition
im Ruhezustand werden tblicherweise am Modbus-Master / Repeater aktiviert.

Die maximale Teilnehmerzahl pro Modbussegment betragt 32 Gerate.
Bei graBerer Teilnehmerzahl ist der Bus in mehrere tber Repeater getrennte Segmente aufzuteilen
Die Teilnehmeradresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden

Fur die Busleitung ist ein Kabel mit paarverseilter Datenleitung / Spannungsversorgung und Kupferabschirmgeflecht zu verwenden.
Der Kapazitdtsbelag der Leitung sollte dabei kleiner 100 pF/m betragen (z.B. Profibusleitung).




©) Wichtige Hinweise

— Dieses Gerat darf nur in schadstofffreier, nicht kondensierender Luft, ohne Uber- oder Unterdruck am Sensorelement eingesetzt werden.
— Staub- und Verunreinigungen verféalschen das Messergebnis und sind zu vermeiden.

Geringe Verunreinigungen und Staubablagerungen konnen mit Druckluft beseitigt werden.

Bei Verunreinigungen empfehlen wir eine werksseitige Reinigung und Neukalibrieung.

— Chemikalien oder andere Reinigungsmittel dirfen unter keinen Umstéanden auf den Sensor gelangen.

Der chemische Sensor ist Verbrauchsmaterial. Die Lebensdauer des Sensors hangt von Art und Konzentration der Schadgasbelastung ab.
Beim Anschluss mehrerer Fihler an eine gemeinsame Spannungsversorgung mit 24V AC (Wechselspannung) ist auf die Polung zu achten,
da sonst die Wechselspannungsquelle kurz geschlossen werden kann.

— Die Ausgéange sind kurzschlussfest, ein Anlegen einer Uberspannung oder der Spannungsversorgung am Ausgang zerstért das Gerat.
Beim Betrieb des Gerates ausserhalb des Spezifikationsbereiches entfallen alle Garantieanspriiche.

Als AGB gelten ausschlieBlich unsere sowie die giilti LAl inen Lieferbedi 1 fiir Erzeugnisse und Lei gen der Elektroi ie
(ZVEI Bedir tiglich der Erga kl | ,Erweiterter Eigentumsvorbehalt®.

AuBerdem sind folgende Punkte zu beachten:
— Vor der Installation und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!

Der Anschluss der Gerate darf nur an Sicherheitskleinspannung und im spannungslosen Zustand erfolgen. Um Schaden und Fehler am Gerat
(z.B. durch Spannungsinduktion) zu verhindern, sind abgeschirmte Leitungen zu verwenden, eine Parallelverlegung zu stromfiihrenden Leitungen
zu vermeiden und die EMV- Richtlinien zu beachten.
— Dieses Geréat ist nur fur den angegebenen Verwendungszweck zu nutzen, dabei sind die entsprechenden Sicherheitsvorschriften des VDE,

der Lander, ihrer Uberwachungsorgane, des TUV und der drtlichen EVU zu beachten.

Der Kéaufer hat die Einhaltung der Bau- und Sicherungsbestimmung zu gewéhrleisten und Gefdhrdungen aller Art zu vermeiden.
— Fir Méngel und Schéaden, die durch unsachgemé&Be Verwendung dieses Gerates entstehen,

werden keinerlei Gewahrleistungen und Haftungen tbernommen
— Folgeschaden, welche durch Fehler an diesem Geréat entstehen, sind von der Gewahrleistung und Haftung ausgeschlossen.

— Montage und Inbetriebnahme der Geréte darf nur durch Fachpersonal erfolgen.

Es gelten ausschlieBlich die technischen Daten und Anschlussbedingungen der zum Geréat gelieferten Montage- und Bedienungsanleitung,
Abweichungen zur Katalogdarstellung sind nicht zusatzlich aufgeftihrt und im Sinne des technischen Fortschritts und der stetigen Verbesserung
unserer Produkte maglich.

Bei Veranderungen der Gerate durch den Anwender entfallen alle Gewahrleistungsanspriche.

Dieses Gerat darf nicht in der N&he von Wéarmequellen (z.B. Heizkorpern) oder deren Warmestrom eingesetzt werden,
eine direkte Sonneneinstrahlung oder Warmeeinstrahlung durch ahnliche Quellen (starke Leuchte, Halogenstrahler) ist unbedingt zu vermeiden.

Der Betrieb in der Nahe von Geraten, welche nicht den EMV- Richtlinien entsprechen, kann zur Beeinflussung der Funktionsweise fiihren.

Dieses Gerat darf nicht fiir Uberwachungszwecke, welche dem Schutz von Personen gegen Gefahrdung oder Verletzung dienen und
nicht als Not-Aus-Schalter an Anlagen und Maschinen oder vergleichbare sicherheitsrelevante Aufgaben verwendet werden.

Die Geh&use- und Geh&usezubehormaBe kénnen geringe Toleranzen zu den Angaben dieser Anleitung aufweisen.

Veranderungen dieser Unterlagen sind nicht gestattet.

— Reklamationen werden nur vollsténdig in Originalverpackung angenommen.

Hinweise zur Inbetriebnahme:
Dieses Gerat wurde unter genormten Bedingungen kalibriert, abgeglichen und geprift. Bei Betrieb unter abweichenden Bedingungen empfehlen wir Vorort
eine manuelle Justage erstmals bei Inbetriebnahme sowie anschlieBend in regelméaBigen Absténden vorzunehmen

Eine Inbetriebnahme ist zwingend durchzufiihren und darf nur von Fachpersonal vorgenommen werden!
Vor der Montage und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!

Hinweise zur Montage:

Der Einbau hat unter Bertcksichtigung der einschlagigen, fir den Messort gultigen Vorschriften und Standards (wie z. B. SchweiBvorschriften usw.) zu
erfolgen. Insbesondere sind zu bertcksichtigen:

— VDE / VDI Technische Temperaturmessungen, Richtlinie, Messanordnungen fir Temperaturmessungen

- die EMV-Richtlinien, diese sind einzuhalten

— eine Parallelverlegung mit stromfthrenden Leitungen ist unbedingt zu vermeiden

— es wird empfohlen abgeschirmte Leitungen zu verwenden, dabei ist der Schirm einseitig an der DDC / SPS aufzulegen.

Der Einbau hat unter Beachtung der Ubereinstimmung der vorliegenden technischen Parameter des Messgerats mit den realen Einsatzbedingungen zu
erfolgen, insbesondere:

— Messbereich

— zulgssiger maximaler Druck, Strémungsgeschwindigkeit, Temperatur und Feuchte

— Schutzart und Schutzklasse

— Einbaulange, RohrmaBe

— Schwingungen, Vibrationen, StdBe sind zu vermeiden (< 0,5 g)

Achtung! Beriicksichtigen Sie in jedem Fall die mechanischen und thermischen Belastungsgrenzen der Schutzrohre nach DIN 43763 bzw. nach
speziellen S+S-Standards!
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Calibratable duct air flow sensor RHEASGARD® KLGF - Modbus with Modbus connector, housing made of impact-resistant plastic with quick-locking
screws, with cable gland (optional M12-connector as per DIN EN 61076-2-101) optionally with / without display, to determine the flow velocity
(0.1...20m/s).

Calibratable duct air flow sensor RHEASGARD® KLGFVT-Modbus with Modbus connector, housing made of impact-resistant plastic with quick-
locking screws, with cable gland (optional M12-connector as per DIN EN 61076-2-101) optionally with/ without display, to determine the flow velocity
(0.1...20m/s) and temperature (0...+50°C). The following parameters can be retrieved from the Modbus: flow velocity, volume flow (calculated) and
temperature.

The flow sensors are suitable for monitoring or controlling airflows in ducts, at fans and dampers, for flow-dependent monitoring of humidifiers and
electric heating registers according to DIN 57100, Sect. 420, or for use in connection with DDC systems.

Innovative Modbus sensor with galvanically separated RS485 Modbus interface, selectable bus termination resistance, DIP switch for setting the
bus parameters and bus address in current-free state, internal LEDs for telegram status display, two separate push-in terminals and large three-line
display (illuminated). The sensor is factory-calibrated.

TECHNICAL DATA

Power supply: 24V AC/DC (=10 %)

Current consumption: approx. 4 VA

Data points: Flow velocity [m/s], volume flow [m3/h], temperature [°C]

AIR FLOW

Sensor: Calorimetric, temperature compensated, sensor breakage protection,

with manual zero-point calibration (via button)

Measuring range: 0.1..20 m/s

Accuracy: 0.5 m/s + 3 % measured value

Long-term stability: +0.5 % final value per year

Reproducibility: +1.0 % final value

Warm-up time: < 2 min

Respaonse time: <B0s

Start-up override: 0...120s (adjustable via potentiometer)
TEMPERATURE KLGFIW)T

Sensor: NTC 10k

Measuring range: 0..+50°C

Accuracy: typical £0.5K at +25°C

Bus protocol: Modbus (RTU mode), address range 0...247 selectable
Signal filtering: 0...30 values

Protective tube: PLEUROFORM™, material polyamide (PAB), with torsion protection, @ 20mm, NL=220mm, V., = 30 m/s (air),

stainless steel V2A (1.4301), @ 16 mm available upon request as an option

Housing: Plastic, UV-resistant, polyamide material, 30 % glass-globe reinforced,
with quick-locking screws (slotted / Phillips head combination),
colour traffic white (similar to RAL9016), housing cover for display is transparent!

Housing dimensions: 126 x 90 x50mm (Tyr2)

Cable connection: Cable gland made of plastic (M 16x1.5; with strain relief, replaceable,
max. inner diameter 10.4mm), optionally with M12 connector as per DIN EN 61076-2-101

Electrical connection: 0.2 -1.5 mm?2, via push-in terminal

Process connection: by means of plastic mounting flange (included in the scope of delivery)

Ambient temperature: Storage —20...+50°C; operation 0...+50°C

Medium temperature: 0..+70°C

Permitted humidity: <98 %RH, non-precipitating air free of harmful substances

Protection class: Il (according to EN 60730)

Protection type: IP 65 (according to EN 60529) housing; IP20 sensor technology

Standards: CE conformity according to EMC Directive 2014 / 30/ EU, according to EN 61326-1, according to EN 61326-2-3
Optional: Display with illumination, three-line, cutout approx. 70x40mm (W xH),

to display the flow velocity, volume flow and temperature (cyclical)
or a selectable parameter (static)
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START-UP SUPPRESSION

There are application scenarios in which fan motors and measuring instruments are switched off and on again.

When switched on, the fans take a few seconds to build up a flow.

During this start-up time, the BMS could switch to fault mode (lack of flow).

The start-up override (0...120 s) for the KLGF Modbus and the KLGFVT Modbus is activated and set via a potentiometer.
After switching on the supply voltage, a flow of 20 m/s is delivered during this start-up time.

After the start-up time has elapsed, the unit switches to normal measuring mode.

OTHER PARAMETERS

In the KLGFVT Modbus, the temperature is captured by another sensor (NTC 10k).
The internally calculated volume flow parameter is also provided.

This value can be shown in the display. Switching is done by register.

Type/WG01 Measuring Output Item no.

ranges

Flow velocity Volume flow Temperature Display
KLGF-Modbus 01..20m/s - - Modbus 1701-4216-0101-000
KLGF-Modbus LCD 01..20m/s - - Modbus 1701-4216-1101-000
KLGFVT-Modbus 01..20m/s 0...200.000m?¥h 0...+50°C Modbus 1701-4216-0401-000
KLGFVT-Modbus LCD 01..20m/s 0...200.000m%h 0..+50°C Modbus 1701-4216-1401-000
Optional: Cable connection with M12 connector as per DIN EN 61076-2-101 on request

KA2-Modbus Communication adapter (USB/RS485) for system connection 1806-1200-0000-100
LA-Modbus Line termination device (with terminating resistor) as an active bus termination 1906-1300-0000-100
MFT-20-K Mounting flange, plastic (included in the scope of delivery) 7000-0031-0000-000
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RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus | Configuration

BUS ADDRESS

Bus address MODBUS
(binary coded, value selectable from 1 to 247) DIP switch [A]
DIP 1 DIP 2 DIP 3 DIP 4 DIP 5 DIP 6 DIP 7 DIP 8 ON DIP A
128 64 32 16 8 4 2 1 uuuuuumm
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 12345678
Example shows 128+64+1 = 193 as Modbus address.

The device address in the range of 1 to 247 is set at DIP switch [Al.
For switch positions 1 to 8 see the table on the back!

Address O is reserved for broadcast messages.
Addresses greater than 247 must not be assigned and are ignored by the device.
The DIP switches are binary-coded with the following values:

DIP1 = .. DIP1=0N
DIP2 = ... DIP2 =0N
DIP3 = . DIP 3 = OFF
DIP 4 = DIP 4 = OFF
DIP5 = ... DIP 5 = OFF
DIPB = . DIP 6 = OFF
DIP7 = DIP 7 = OFF
DIP 8 = . DIP8 =0ON The switch positions shown here result in the Modbus address 128 + 64 + 1 = 193

BUS PARAMETERS

Baud rate DIP DIP MODBUS
(selectable) 1 2 DIP switch [B]
9600 baud ON OFF ON DIPB
19200 baud ON ON BBBBBB
38400 baud OFF ON 123456
Reserved OFF OFF
Parity DIP Parity check DIP 8N1 mode DIP Bus termination DIP
(selectable) 3 (on/off) 4 (on/off) 5 (on/off) 6
EVEN Active )
(numbered) ON (1 stop bit) ON Active ON Active ON
0oDD Inactive (no parity) .
(numbered) OFF (2 stop bits) OFF Inactive (default) OFF Inactive OFF

The baud rate (speed of transmission) is set at DIP switches 1 and 2 of DIP switch block [B]
Selectable are 9600 baud, 19200 baud, or 38400 baud — see table!

Parity is set at DIP switch 3 of DIP switch block [BI.
Selectable are EVEN or ODD - see table!

Parity check is activated via DIP switch 4 of DIP switch block [BI.
Selectable are active (1 stop bit), or inactive (2 stop bits), i.e. no parity check — see table!

The 8N1 mode is activated via DIP switch 5 of DIP switch block [BI.
The functionality of DIP switch 3 (parity) and DIP switch4 (parity check) of DIP switch block [B] is therefore deactivated.
Selectable are BN1 active or inactive (default) — see table!.

Bus termination is activated via DIP switch 6 of DIP switch block [BI.
Selectable are active (bus termination resistance of 120 Ohm), or inactive (no bus termination) — see table!

When bus parameters and bus address are changed at devices with display, the respective settings are shown on the display for
approx. 30 seconds

COMMUNICATION INDICATOR

Communication is indicated via two LEDs. Error-free received telegrams are signalized by the green LED lighting up, regardless of
the device address. Faulty telegrams or triggered Modbus exception telegrams are depicted by the red LED lighting up.

DIAGNOSTICS

An error diagnostic function is integrated
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TELEGRAMS

Function 04 Read Input Register

Register | Parameter Data Type Value Range
0003 Flow Sampling 4 s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0004 Flow Filtering max. 32 s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0006 Temperature Sampling 4 s Signed 16 Bit 0...500 0.0...50.0 °C
0007 Temperature Filtering max. 32 s Signed 16 Bit 0...500 0.0..50.0°C
0oos8 Volume flow Sampling 4 s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0009 Volume flow Filtering max. 32 s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0010 Volume flow Unit Signed 16 Bit 0.5 0=m3/h
1 =mé/ min
2=m3/s
3=1/h
4 =1/ min
5=1/s
Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register
Register | Parameter Data Type Value default
0001 Display screen Signed 16 Bit 0.5 KLGF 0 0 = flow
KLGFVT 5 1 = flow + temperature
2 = volume flow
3 = volume flow + temperature
4 = volume flow + flow
5 = volume flow / flow
altern. + temperature
ooo2 Unit of volume flow Signed 16 Bit 0.5 0 0=m3/h
1=m3/min
2=md/s
3=1/h
4 =1/min
5=1/s
0004 Flow digital offset Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0m/s
0007 Temperature digital offset Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0°C
0009 Channel cross-section in cm? | Signed 16 Bit 10...30000 10000 10 cm2...30000 cm?
0015 Set zero point (0 m/s) Signed 16 Bit 0.1 0 0 = inactive
1 = set/activate
(the value then automatically skips
back to 0)
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@B @B Modbus | Installation

General layout of bus structure

| MODBUS !
: RTU-Master :
i i
i |
i i
i |
I Il
: :
i i
Passive Active L
branch % branch
RS-485
LA LA
Line Trunk line [ | S— Line
termination ] ' termination
| |
i |
| |
i |
Stub line ' !
; Slaven !
Stub line: Multiple branch n:
shorter 20m shorter 40m/n

Bus topology with terminating and bias resistors

MODBUS
RTU-Master

A 5V
Q RBIAS
Line A (D7) D+ Line
termination ) termination
Ras B (DO) D- |J1:| Rus

Pull-down /
9| K9
Common

bias resistor
Slave 1 Slave 2 (GND)

Pull-up /
bias resistor

Raias

Terminating resistor may only be installed at the ends of the bus line.

In networks with repeaters not more than two line terminations are allowed.

Line termination at the device can be activated via DIP switch 6.

The bias resistors for bus level definition in the resting state are usually activated at the Modbus master / repeater.

The maximum number of subscribers per Modbus segment is 32 devices.
When the number of subscribers is greater, the bus must be subdivided into several segments separated by repeaters.
The subscriber address can be set from 1 to 247.

For the bus line, a twisted-pair cable data line / power supply line and copper mesh wire shield must be used.
Therefore, the line capacitance should be less than 100 pF/m (e.g. Profibus cable).
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@d Important notes

— This device may only be used in pollutant-free non-precipitating air without above-atmospheric or below-atmospheric pressure at the sensor element.
— Dust and pollution falsify measurement results and are to be avoided.
Slight pollution and dust sediments can be removed by using compressed air.

— In case of pollution, we recommend cleaning and recalibration in the factory.
— In any case, the sensor must not get in contact with chemicals or other cleaning agents.
— The chemical sensor is a consumable. The lifetime of the sensor depends on nature and concentration of the pollutant gas burden.

— When several sensors are connected to one voltage supply of 24V AC, correct polarity must be regarded
as otherwise the alternating voltage source may be short-circuited.

— The outputs are short-circuit proof. Applying overvoltage or voltage supply to the output will destroy the device.

— If this device is operated beyond the specified range, all warranty claims are forfeited.

Our “General Terms and Conditions for with the “General Conditions for the Supply of Products and Services of the Electrical and

Electronics Industry” (ZVEI it includi y clause “E.

g supy 1 Retention of Title" apply as the exclusive terms and conditions.

In additionln addition, the following points are to be observed:

— These instructions must be read before installation and putting in operation and all notes provided therein are to be regarded!

— Devices must only be connected to safety extra-low voltage and under dead-voltage condition. To avoid damages and errors the device (e.g. by voltage
induction) shielded cables are to be used, laying parallel with current-carrying lines is to be avoided, and EMC directives are to be observed.

— This device shall only be used for its intended purpose. Respective safety regulations issued by the VDE, the states, their control authorities,
the TUV and the local energy supply company must be observed. The purchaser has to adhere to the building and safety regulations and has to prevent
perils of any kind.

— No warranties or liabilities will be assumed for defects and damages arising from improper use of this device

— Consequential damages caused by a fault in this device are excluded from warranty or liability.

— These devices must be installed and commissioned by authorised specialists

— The technical data and connecting conditions of the mounting and operating instructions delivered together with the device are exclusively valid.
Deviations from the catalogue representation are not explicitly mentioned and are possible in terms of technical progress and continuous
improvement of our products.

— In case of any modifications made by the user, all warranty claims are forfeited.

— This device must not be installed close to heat sources (e.g. radiators) or be exposed to their heat flow.
Direct sun irradiation or heat irradiation by similar sources (powerful lamps, halogen spotlights) must absolutely be avoided.

— Operating this device close to other devices that do not comply with EMC directives may influence functionality.

— This device must not be used for monitoring applications, which serve the purpose of protecting persons against hazards or injury,
or as an EMERGENCY STOP switch for systems or machinery, or for any other similar safety-relevant purposes.

Dimensions of housings or housing accessories may show slight tolerances on the specifications provided in these instructions.

Madifications of these records are not permitted.

In case of a complaint, only complete devices returned in original packing will be accepted.

Notes on commissioning:
This device was calibrated, adjusted and tested under standardised conditions. When operating under deviating conditions, we recommend performing an
initial manual adjustment on-site during commissioning and subsequently at regular intervals.

Commissioning is mandatory and may only be performed by qualified personnel!
These instructions must be read before installation and commissioning and all notes provided therein are to be regarded!

Notes regarding hanical ing and t it

Mounting shall take place while abserving all relevant regulations and standards applicable for the place of measurement (e.g. such as welding instructions,
etc.). Particularly the following shall be regarded:

— VDE / VDI directive technical temperature measurements, measurement set-up for temperature measurements.
— The EMC directives must be adhered to.

— It is imperative to avoid parallel laying of current-carrying lines

— We recommend to use shielded cables with the shielding being attached at one side to the DDC /PLC.

Before mounting, make sure that the measuring device technical parameters comply with the actual conditions at the place of utilization, in particular in
respect of:

— Measuring range

— Permissible maximum pressure, flow velocity, temperature and humidity

— Protection type and Protection class

— Installation length, tube dimensions

— Oscillations, vibrations, shocks are to be avoided (<0.5 g)

Attention! In any case, please observe the mechanical and thermal load limits of the protective tubes according to DIN 43763 or according to specific
S+8 standards!
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Capteur de débit d’air pour montage en gaine étalonnable RHEASGARD® KLGF-Modbus avec raccordement Modbus, boitier plastique résistant aux
chocs avec vis de fermeture rapide, avec presse-étoupe (connecteur M12 en option selon DIN EN 61076-2-101) au choix avec / sans écran,
pour mesurer la vitesse d'écoulement (0,1...20 m/s).

Capteur de débit d'air pour montage en gaine étalonnable RHEASGARD® KLGFVT-Modbus avec raccordement Modbus, boitier plastique résistant
aux chocs avec vis de fermeture rapide, avec presse-étoupe (connecteur M12 en option selon DIN EN 61076-2-101) au choix avec / sans écran, pour
mesurer la vitesse d'écoulement (0,1...20 m/s) et la température (0...+50 °C). Il est possible d'interroger les parametres suivants via Modbus :
vitesse d'écoulement, débit volumique (calculé) et température.

Les capteurs de débit sont congus pour la surveillance ou la commande de débits d'air dans des gaines, sur des ventilateurs, des trappes de réglage,
pour la surveillance en fonction du débit d'air d’humidificateurs et de batteries de chauffe électriques selon DIN 57100 partie 420 ou pour une utili-
sation en combinaison avec des systémes a commande numeérique directe.

Sonde Modbus innovante avec interface Modbus RS485 a séparation galvanique, résistance de fin de bus commutable, interrupteur DIP pour le
réglage des parametres du bus et adresse de bus hors tension, LED interne pour I'affichage du télégramme, deux bornes push-in séparées et un
grand écran a trois lignes (éclairé). La sonde est calibrée en usine.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Alimentation en tension : 24 V CA/CC (=10 %)

Consommation de courant : env. 4 VA

Points de données vitesse d'écoulement [m/s], débit volumique [m3/hl, température [°C]

DEBIT D’AIR

Capteur : calorimétrique, compensation de température, protection contre la rupture du capteur,

avec calibrage manuel du point zéro (via le bouton)

Plage de mesure : 0,1..20 m/s

Précision : 0,5 m/s + 3 % MW

Stabilité a long terme : +0,5 % Vf par an

Reproductibilité : +1,0 % Vf

Temps de démarrage : < 2 min

Temps de réponse : <B0s

Pontage de démarrage : 0...120 s (réglable par potentiometre)

TEMPERATURE KLGF(VIT

Capteur : NTC 10k

Plage de mesure : 0..+50°C

Précision : typique £0,5 K a +25 °C

Protocole de bus : Modbus (mode RTU), plage d'adresses réglable de 0...247
Filtrage des signaux : valeurs 0...30

Tube de protection : PLEUROFORM™, matigre polyamide (PAB), avec protection anti-torsion, @ 20 mm, NL=220mm, vy, = 30 m/s (air),

en option sur demande en acier inoxydable V2A (1.4301), @ 16 mm

Boitier : plastique, résistant aux UV, matiere polyamide, renforcé de billes de verre & 30%,
avec vis de fermeture rapide (association fente/fente en croix),
coloris blanc signalisation (similaire @ RALS018), le couvercle de I'écran est transparent !

Dimensions du boitier : 126 x 90 x 50 mm  (Tyr 2)
Raccordement de céable : presse-étoupe en plastique (M16x 1,5 ; avec décharge de traction, interchangeable,
diametre intérieur max. 10,4 mm], en option avec connecteur M12 selon DIN EN 61076-2-101
Raccordement électrique : 0,2 -1,5 mm?, par borne a ressort (push-in)
Raccordement process : avec bride de montage (comprise dans la livraison)
Température ambiante : stockage —20...+50 °C ; service 0...+50 °C
Température moyenne : 0..+70 °C

Humidité de I'air admissible : <98 % h.r., air non pollué sans condensation

Classe de protection : Il (selon EN 60730

Type de protection : boitier IP 85 (selon EN 60529) ; capteurs IP 20

Normes : conformité CE selon directive « CEM » 2014 / 30/ EU, selon EN 61326-1, selon EN 61326-2-3
En option : écran avec rétro-éclairage, affichage sur trois lignes, découpe env. 70x40 mm (Ixh),

pour I'affichage de la vitesse d'écoulement, du débit volumique et de la température (cyclique)
ou d'un parametre sélectionnable (statique)
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PONTAGE AU DEMARRAGE

Il existe des cas d'application ol les moteurs de ventilateurs et les appareils de mesure sont déconnectés et reconnectés.
Lors de la mise en marche, les ventilateurs ont besoin de quelques secondes pour établir un débit.

Pendant ce temps de démarrage, la gestion technique de batiment pourrait se mettre en défaut (absence de débit).

Pour le KLGF-Modbus ainsi que pour le KLGFVT-Modbus

I'activation et le réglage du pontage au démarrage (0...120 s) s'effectuent via un potentiométre.

Apres la mise en marche de la tension d'alimentation, un débit de 20 m/s est émis pendant ce temps de démarrage.
Aprés écoulement du temps de démarrage, I'appareil passe en mode de mesure normal.

AUTRES PARAMETRES

Pour le KLGFVT-Modbus, la température est relevée a I'aide d’'un capteur supplémentaire (NTC 10k].
De plus, le parametre « Débit volumique » calculé en interne est mis & disposition.

Cette valeur peut étre affichée a I'écran. La bascule se fait par registre.

Type/WG01 plages de mesure sortie référence

vitesse
d'écoulement débit volumique température écran

KLGF-Modbus

KLGF-Modbus 01..20m/s - - Modbus 1701-4216-0101-000
KLGF-Modbus LCD 0/1..20m/s - - Modbus 1701-4216-1101-000
KLGFVT-Modbus 01..20m/s 0..200.000m%h  0..+50°C Modbus 1701-4216-0401-000
KLGFVT-Modbus LCD 0,1...20m/s 0..200.000m%h  0..+50°C Modbus 1701-4216-1401-000
En option : Raccordement par cable avec connecteur M12 selon DIN EN 61076-2-101 sur demande

KA2-Modbus Adap de ication (USB/RS485) pour la connexion au systéme 1906-1200-0000-100

LA-Modbus Appareil de terminaison de ligne 1906-1300-0000-100
(avec résistance de terminaison) en tant que terminaison de bus active

MFT-20-K bride de montage en matiére plastique (comprise dans la livraison) 7000-0031-0000-000
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KLGF-Modbus
KLGFVT-Modbus
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ADRESSE DU BUS

Adresse du bus MODBUS
(code binaire, valance réglable de 1 a 247) Interrupteur DIP [A]
DIP 1 DIP 2 DIP 3 DIP 4 DIP 5 DIP 6 DIP 7 DIP 8 ON DIP A
128 64 32 16 8 4 2 1 Duuuumuu
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 12345678

L'exemple montre 128 + 684 + 1 = 193 comme adresse Modbus

L'adresse de I'appareil dans une plage de 1 a 247 (format binaire) est réglée via I'interrupteur DIP [Al
Position interrupteur 1 a 8 — voir tableau au verso !

L'adresse O est réservée pour des messages de broadcast, les adresses dépassant 247 ne doivent pas étre occupées et sont

ignorées par I'appareil. Les interrupteurs DIP sont codés en binaire avec les valences suivantes :

DIP1=128......... DIP1 =0N
DP2= 64...... DIP2=0N
DIP3= 32.. . DIP 3 = OFF
DIP4 = 16. DIP 4 = OFF
DIP5= 8....... DIP5=0FF
DIPB= 4. . DIP 6 = OFF
DIP7= 2. DIP 7 = OFF
DPB8= 1. . DIP 8 =0ON suit l'adresse Modbus 128 + 64 + 1 = 193

PARAMETRES DU BUS

Taux de transfert DIP DIP MODBUS
(réglable) 1 2 Interrupteur DIP [B]
9600 Baud ON | OFF ON DIPB
19200 Baud ON | ON DDDDDD
38400 Baud OFF | ON 123456
réservé OFF | OFF
Parité DIP Protection par parité DIP 8N1-Modus DIP Terminaison de DIP
(réglable) 3 (on/off) 4 (on/off) 5 bus (on/off) 6
EVEN actif ) )
(pair) ON (1 bit stop) ON actif ON actif ON
oo OFf | | Mactif (pas de parite) OFF | | inactif (default) 0FF | | inactif OFF
impair) (2 bit stop)

Le taux de Baud (vitesse de transfert) est réglé via les pos. 1 et 2 de l'interrupteur DIP [B].
On peut régler 9600 Baud, 19200 Baud ou 38400 Baud - voir tableau !

La parité est réglée via la pos. 3 de l'interrupteur DIP [BI.
On peut régler EVEN (paire) ou ODD (impaire) — voir tableau !

La protection par parité (sécurité par parité) est activée via la pos. 4 de l'interrupteur DIP [BI.
On peut régler une correction d'erreur (sécurisation par parité) active (1 bit d'arrét) ou inactive (2 bits d'arrét),
c.-a.-d. aucune sécurisation par parité — voir tableau !

Le mode 8N1 est activé via la pos. 5 de l'interrupteur DIP [BI.

Le fonctionnement de la pos. 3 (parité) et de la pos.4 (protection par parité) de I'interrupteur DIP [B] est ainsi désactivé.

8N1 est réglable en mode actif ou inactif (par défaut) — voir tableau !

La terminaison du bus est activée par la pos. 6 de l'interrupteur DIP [BI.

On peut régler active (résistance de terminaison de bus de 120 Ohm) ou inactive (pas de terminaison de bus) — voir tableau !

En cas de modification des paramétres du bus et de I'adresse du bus, les appareils avec affichage sur écran
affichent les parameétres correspondants a I'écran pour env. 30 secondes.

AFFICHAGE DE COMMUNICATION

La communication est signalée par deux voyants DEL. Les télégrammes dont la réception est bonne sont signalés
indépendamment de I'adresse de |'appareil par I'allumage du voyant vert. Les télégrammes erronés ou les télégrammes
d'exception Modbus déclenchés sont représentés par I'allumage du voyant rouge.

DIAGNOSTIC

La fonction de diagnostic de défauts est intégrée
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(® RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus | Télégrammes

TELEGRAMMES

Function 04 Read Input Register

Registre | Paramétre Data Type Value Range
0003 Débit Balayage 4s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0004 Débit Filtrage max. 32s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0006 Température Balayage 4s Signed 16 Bit 0...500 0.0...50.0 °C
0007 Température Filtrage max. 32s Signed 16 Bit 0...500 0.0..50.0°C
0oos Débit volumique Balayage 4s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0009 Débit volumique Filtrage max. 32s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0010 Débit volumique Unité Signed 16 Bit 0..5 0=mé/h
1 =m3/ min
2=m3/s
3=1/h
4 =1/ min
5=1/s
Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register
Registre | Paramétre Data Type Value default
0001 Représentation a I'écran Signed 16 Bit 0.5 KLGF 0 0 = Débit
KLGFVT 5 1 = Débit + température
2 = Débit volumique
3 = Débit volumique + température
4 = Débit volumique + débit
5 = Débit volumique / débit
altern. + température
ooo2 Unité du débit volumique Signed 16 Bit 0.5 0 0=m3/h
1=m3/min
2=md/s
3=1/h
4 =1/min
5=1/s
0004 Offset numérique débit Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0m/s
0007 Offset numérique température | Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0°C
0009 Section de canal en cm? Signed 16 Bit 10...30000 10000 10 cm2...30000 cm?
0015 Définir le point zéro (0 m/s) Signed 16 Bit 0.1 0 0 = inactif
1 = définir / activer
(la valeur revient ensuite
automatiquement a 0)
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(® Modbus | Installation

Structure générale du bus

0DBUS !

TU-Master 1

Raccord ': Raccord actif - _T-___.
RS-485

Er<

moins de 20 m moins de 40 m/n

LA LA
Fin de ligne Ligne principale 7 _——"[~~~" Fin de ligne
(cable principal] | |
i i
| i
Troncon | |
(cable de ! 1
dérivation) 0 |
; Slaven !
Troncon : Poly-raccord n :

Topologie du bus avec résistances de charge et polarisation

MODBUS
RTU-Master

Fin A (D1) D+

de ligne

Ruo B (D0) D-
Common

Slave 1 Slave 2 (GND)

polarisation

RBIAS

Raias

5V
Résistance de pull-down /
polarisation

Résistance de pull-up /

Fin
de ligne
RAB

Les résistances de charges ne doivent étre placées qu'aux extrémités de la ligne de bus.

Dans les réseaux sans repeater, un maximum de 2 terminaisons de ligne est autorisé.

La terminaison de ligne peut étre activée sur I'appareil via le DIP B. Les résistances de polarisation
pour la définition du niveau du bus au repos sont généralement activées au maitre Modbus / repeater.

Le nombre maximum de correspondants par segment Modbus est de 32 appareils.
L'adresse des correspondants peut étre fixée de 1 a 247.

Pour la ligne de bus, on peut utiliser un cable avec ligne de données / alimentation tension cablées par paire et

Pour des grands nombres de correspondants, le bus doit &tre réparti en plusieurs segments par l'intermédiaire de repeaters.

treillis de blindage en cuivre. La capacité linéique de la ligne doit rester inférieure a 100 pF/m (p.ex. ligne Profibus).

22




@® Généralités

— Cet appareil ne doit &tre utilisé que dans un air non pollué, sans risque de condensation, sans risque de surpression ou dépression sur I'élément sensible.

— |l faut éviter la présence de poussieres et d'impuretés, puisqu'elles altérent le résultat de mesure.
De faibles quantités d'impuretés et de poussiéres déposées peuvent étre éliminées par soufflage a I'air comprimé.

En cas de salissures, il est conseillé de procéder a un nettoyage a l'usine et de I'étalonner a nouveau.

— En aucun cas, le capteur ne doit entrer en contact avec des produits chimiques ou d'autres détergents.

Le capteur chimique est d'un matériel d'usage. La durée de vie du capteur dépend du type et de la concentration des gaz nocifs

Si plusieurs sondes sont connectées & une seule source d'alimentation en courant alternatif 24V,

il faut respecter la polarisation, car sinon la source de tension alternative peut étre mise en court-circuit.

— Les sorties sont protégées contre les courts-circuits.

L'application d'une surtension ou I'application de la tension d'alimentation a la sortie causera la destruction de I'appareil.

Nous déclinons toute garantie dans le cas ot I'appareil serait utilisé en dehors de la plage des spécifications.

Seules les CGV de la société S+S, les « Conditions générales de livraison du ZVEI pour produits et prestations de I'industrie électronique » ainsi que la clause
complémentaire «Réserve de propriété étendue» s’appliquent a toutes les relations commerciales entre la société S+S et ses clients.

Il convient en outre de respecter les points suivants :
— Avant de procéder a toute installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui y sont précisées!

Les raccordements électriques doivent étre exécutés HORS TENSION. Ne branchez I'appareil que sur un réseau de trés basse tension de sécurité.
Pour éviter des endommagements / erreurs sur |'appareil (par ex. dus & une induction de tension parasite), il est conseillé d'utiliser des cables blindés,
ne pas poser les cables de sondes en parallele avec des cables de puissance, les directives CEM sont a respecter.

— Cet appareil ne doit &tre utilisé que pour I'usage qui est indiqué en respectant les régles de sécurité correspondantes de la VDE, des Landers,

de leurs organes de surveillance, du TUV et des entreprises d'approvisionnement en énergie locales.

L'acheteur doit respecter les dispositions relatives a la construction et a la sécurité et doit éviter toutes sortes de risques

— Nous déclinons toute responsabilité ou garantie pour les défauts et dommages résultant d’une utilisation inappropriée de cet appareil.

Nous déclinans toute responsabilité ou garantie au titre de tout dommage consécutif provoqué par des erreurs commises sur cet appareil.

Linstallation et la mise en service des appareils doit &tre effectuée uniquement par du personnel qualifié.

— Seules les données techniques et les conditions de raccordement indiquées sur la notice d'instruction accompagnant I'appareil sont applicables,
des différences par rapport a la présentation dans le catalogue ne sont pas mentionnées explicitement et sont possibles suite au progrés technique
et a I'amélioration continue de nos produits.

En cas de madifications des appareils par I'utilisateur, tous droits de garantie ne seront pas reconnus

— Cet appareil ne doit pas étre utilisé a proximité des sources de chaleur (par ex. radiateurs) ou de leurs flux de chaleur, il faut impérativement éviter
un ensoleillement direct ou un rayonnement thermique provenant de sources similaires (lampes trés puissantes, projecteurs a halogene).

L'utilisation de I'appareil & proximité d'appareils qui ne sont pas conformes aux directives « CEM» pourra nuire a son mode de fonctionnement.

— Cet appareil ne devra pas étre utilisé a des fins de surveillance qui visent & la protection des personnes contre les dangers ou les blessures ni comme
interrupteur d'arrét d'urgence sur des installations ou des machines ni pour des fonctions relatives a la sécurité comparables.

Il est possible que les dimensions du boitier et des accessoires du boitier divergent légérement des indications données dans cette notice.
— Il est interdit de maodifier la présente documentation.

— En cas de réclamation, les appareils ne sont repris que dans leur emballage d'origine et si tous les éléments de I'appareil sont complets

Consignes de mise en service :
Cet appareil a été étalonné, ajusté et testé dans des conditions normalisées. En cas de fonctionnement dans des conditions différentes,
nous recommandons un premier réglage manuel sur site lors de la mise en service et a intervalles réguliers par la suite.

La mise en service ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié ! Avant de procéder a l'installation et a la mise en
service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui y sont précisées !

Consig! pour I'i ]
Linstallation doit étre effectuée en conformité avec les réglementations et les normes en vigueur pour le lieu de mesure (par ex. regles de soudage, etc.).
Sont notamment a considérer

— Mesure technique de températures selon VDE / VDI, directives, ordonnances sur les instruments de mesure pour la mesure de températures

- Les directives «CEM», celles-ci sont a respecter

— Linstallation en paralléle avec des cables sous tension doit étre évitée a tout prix.

— Il est conseillé d'utiliser des cables blindés ; le blindage doit étre connecté d'un coté au DDC / AP.

Les appareils de mesure doivent étre installés conformément aux paramétres techniques disponibles et aux conditions réelles d'utilisation, en particulier :
— Plage de mesure

— Pression maximale admissible, vitesse d'écoulement, température et humidité

— Type de protection et classe de protection

— Longueur totale, dimensions des tuyaux

— Eviter les oscillations, vibrations, chocs (< 0,5 g)

!l faut impérati tenir compte des limites de charge mécanique et thermique des tubes de protection suivant DIN 43763, resp.
suivant les standards spécifiques de S+S !
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RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus Rev. Data-V13
Kanunbpyembiii kaHanbHbIii aaTunk BosaywHoro notoka RHEASGARD® KLGF-Modbus ¢ BoamoxHoCTbio nogkniouennsa k wuxe Modbus, kopnyc ua
yOaponpoYHOro NnacTuka ¢ beicTpodaBopaunBaemMbiMu BUHTaM, ¢ kabenbHbiM BBOAOM (0numoHansHo ¢ pasbemom M12 cornacHo DIN EN 61076-2-101),
Ha Bbibop ¢ aucnneem unu 6es aucnnes, AnA namepeHna ckopoctu notoka (0,1...20 m/c).

Kanubpyemblit kaHanbHbili fatumk Bosaywhoro notoka RHEASGARD® KLGFVT-Modbus ¢ 803MoXHOCTbI0 noakmiouenna k wiuHe Modbus, kopnyc u3
yAaponpoyYHOro NAacTuka ¢ beicTpo3aBopaunBaemMbIMu BUHTaMK, ¢ kabenbHsiM BBOAOM (onunoHanbHo ¢ pasbemom M12 cornacHo DIN EN 61076-2-101),
Ha Bblbop ¢ aucnneem wunn 6e3 aucnnes, Ana uamepenns ckopoctu notoka (0,1...20 m/c) u Temnepatypsl (0...+50 °C). Yepes wuHy Modbus MoxHO
CYMTHIBATH CNEAYIOLWME BEMNUMHBI: CKOPOCTb NOTOKA, 06beMHbI pacxon (pacyeTHbI) 1 TemMnepartypa.

[laTumkn NOTOKA MOXHO UCNONb30BATL ANA KOHTPOMA UM YPaBIeHUA BO3AYWHbIMIA NOTOKAMI B KaHaNnax, y BEHTUIATOPOB N UCMOSHNTESNbHLIX KNanaHos,
[NA KOHTPONA YBNaxHUTENel U 3NeKTPUUYECKNX HarpeBaTesbHbIX 371eMEHTOB B 3aBWcuMocTM 0T notoka cornacHo DIN 57100, uacte 420 wnu gna
NPUMEHEHNA COBMECTHO C YCTPOICTBAMU C NPAMbIM LndpoBbiM ynpasneHuem (MLY).

NHHoBaumoHHbii natunk Modbus ocHaweH nHTepdericom RS485 ¢ ranbBaHuyeckoit pas3BA3Kol, NOOK/OYEEMBIM KOHLEBBIM CONPOTUBIIEHUEM LWNHBI,
DIP-nepekniouatenamu Ana HacTpOiikii NapamMeTpoB 1 aApeca WiHb B 00ECTOYEHHOM COCTOAHUM, BHYTPEHHUMM CBETOANOAAMIA ANA NHAMKALNN COCTOAHNA
TenerpamMm, ABYMA OTAEMbHBLIMI BCTABHLIMI Knemmamu 1 6onblnm TpexcTpouxsiM aucnneem (c nonceetkoi). [JaTunk oTkannbposaH Ha 3aBofe.

TEXHWYECKWE OAHHbIE

HanpaxeHne nutaHua 24 B nepem. /noct. Toka (10 %)

npubn. 4 B-A

MoTpebnaembiit Tok:

VlamepAemble BEIMUMHbI:
MOTOK BO3OYXA

UYyscTs. an.:

ckopocTb notoka [m/cl, obvemHbiit pacxoa [m3/ul, Temnepatypa [°Cl

KanopuMeTpUYecknii, ¢ TeMNepaTypHoil KOMMEHCcaLWei, 3aLnTol 0T NOBPEeXIEHNA,
pyuHOi kanubpoBkoit HynA (NocpeacTBOM KHOMKM)

0,1...20 m/c

[nana3oH namepeHna:

TouHoCTb: 0,5 m/c + 3 % ot nam. 3Hay

Honrosp. cTabunbHoCTb: +0,5 % BepxHero NnpeaenbHOro 3HaueHuA B rof

BocnponssoaumocTs: +1,0 % BepxHero npeaesbHOro 3HaueHuA
Bpems Bbixoaa Ha pab. pexum: < 2 MuH
Bpema cpabatbiBaHuna: <B0c

Bnokup. cpabatbis. npu nycke:  0...120 ¢ (HacTpauBaeTCA C NOMOLLbIO NOTEHLMOMETPOM)

TEMMNEPATYPA KLGF(VIT
YyscTs. an.: NTC 10k
[nanasoH U3MEPEHUs: 0..+50 °C

TouHoCTb: 06biyHo £0,5 K npn +25 °C

MpoToKON WhHbI: Modbus (RTU), ananason agpecos 0...247, ¢ BOBMOXHOCTbI0 HACTPOKM

0..30

mI/U'IpraLlVIFI CWUrHanos:

PLEUROFORM™, nonunamup (PAB), ¢ 3awwToii ot npoopaunsanua, @ 20 mm, NL=220mm, v, = 30 m/c (Bosayx),
ONUMOHaNbBHO No 3anpocy ua Hepxaseloweii ctanu V2A (1.4301),0 16 mm

BawutHana Tpybka:

Kopnyc: NNacTuK, yCTOWuMBbIA K ynbTpaduoneTosomy uanyueqnio, nonmamua, 30 % ycuneHne cTEKNAHHBIMU Wapukamu,
¢ beicTposdaBopauneaeMbiMu BUHTaMK (KOMBUHALMA WANL/KPECTOBbIA Wnny),

LBET — TpaHCnopTHblil 6envivi (aHanornyed RAL 9016), kpbiwka aucnnes npospayxan!

Paamepbl kopnyca:

126 x 90 x 50 mm (Tyr 2)

KabenbHoe coen.:

peabboBoit kabenbHblii BBOA 3 nnactuka (M16 x 1,5; ¢ pa3rpyakoit 0T HAaTAXEHUA, CMEHHOE UCMONTHEHNE,
Makc. BHYTpeHHWi anameTp 10,4 mm), onunoHanbHo ¢ pasbemom M12 cornacHo DIN EN 681076-2-101

3. noaknyeHne:

0,2-1,5 MM, Npu NOMOLLYM BCTABHON KNEMMbI

MoHTax/nogknou.:

npy NOMOLWM NPUCOEAVHNTENLHOTO (hnaHua (COOepXNTCA B KOMMNNEKTE NOCTaBKM)

TemnepaTypa OKpyX. CPeab:

xpaHenue: —20...+50 °C; akcnnyatauma 0...+50 °C

Temnepatypa cpefpl

0..+70 °C

[Hon. BnaxHocTb Bo3Aayxa:

<98 % oTH. BN., bea koHaeHcaTa, bea BpeHbIX BELECTB

Knacc 3awuthi:

Il (cornacko EN 60730)

CreneHb 3alWmThl:

kopnyc IP65 (cornacHo EN B0529); uyscTBuTENbHbIN 3nemeHT P20

Hopmbi: cooTteeTtcTeue Hopmam EC, cornacHo aupektuse 2014/30/EC
«3nekTpomarHuTHaa coBmecTumocTe», EN 61326-1, EN 61326-2-3
Onuwa: avcnneii ¢ NOACBETKOIA, TPEXCTPOUHBIA, BbIpe3 oK. 70 x 40 mm (wnpuHa x BhicoTal,

ANA MHONKALAW CKOPOCTYM NoToka, 0bbemMHOro pacxoda v Temnepatypsl (Lnknuueckn)
UK 0AHOI BbIBPAHHOI BENUMHBI (CTATUUHO)
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RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus Rev. Data-V13

BNTOKPOBKA CPABATbIBAHNA MPU MYCKE

EcTb criyuan NpUMEHEHNA, B KOTOPbIX ABUraTeny BEHTUIATOPOB U U3MEPUTENbHbIE MPUBOPLI BKIOUAITCA 1 BbIK/IOUAIOTCA.
I'lpm BKJIIOUEHUW BEHTUIATOPAM HYXXHO HECKOJIbKO CEKYHA O/14 CO3[0aHNA NoTOoKa.

Bo Bpems Takoro 3anycka ACY3 MOXET NepeksIunTbCA B PEXUM HEMCNPABHOCTN (HET NoToka Bo3ayxal.

B natunkax KLGF-Modbus n KLGFVT-Modbus

aKkTuBauua u Hactpoiika 6noknposkn cpabatsiaHua npu nycke (0...120 c¢) BLINOAHAETCA NP NOMOLLM NOTEHLNOMETPA.
Mocne BKNIOUEHVA BNEKTPONUTAHNA BO BPEMA nycka nokasbiBaetca notok 20 m/c.

Mo ncTeyeHnn BpeMeHy nycka Npubop nepexofnT B HOPMarbHbI PEXIM N3MEPEHNS.

OPYTUNE BENNYNHbI

Natunk KLGFVT-Modbus namepsaet Temnepatypy ¢ nomolbio gononHutensHoro aatumnka (NTC 10k).
Kpowme atoro, npubop camocToATENbHO PaccUMTLIBAET 06BbEMHbI Pacxof.

370 3HaUEHWE MOXET N0Ka3biBaTbCA Ha Aucnnee. NepeknioyeHne NpON3BOANTCA NPY NOMOLN PEFUCTPA.

Tun/WG01 [unanazoHbl Beixon Apr. Ne
namepenns
CKOpOCTb NOTOKE O6bewmHbili pacxon  TemnepaTypa Oucnneit

KLGF-Modbus

KLGF-Modbus 01..20 m/c - - Modbus 1701-4216-0101-000
KLGF-Modbus LCD 01..20 m/c - Modbus 1701-4216-1101-000
KLGFVT-Modbus 01..20 m/c 0...200 000 m3/y 0..+50°C Modbus 1701-4216-0401-000
KLGFVT-Modbus LCD 01..20 m/c 0...200 000 m3/y 0..+50°C Modbus 1701-4216-1401-000
Onuwa: KabenbHoe coennHerve ¢ pasbemom M12 cornacHo DIN EN 61076-2-101 no 3anpocy

KA2-Modbus KommyHukauvoHHbiii apnantep (USB/RS485) ana nookniyeHnsa k cucteme 1906-1200-0000-100
LA-Modbus OKoHeuHoe ycTpoicTBO 1906-1300-0000-100

(c cornacywowmm DEGMGTODDM] KaK aKTWBHaA OKOHeYHan Harpyska WuHbI

MFT-20-K | T it 13 nnactuka (BxoanT 8 06beM nocTtasku) 7000-0031-0000-000
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Cxema coefnHenua

KLGF-Modbus
KLGFVT-Modbus

26

Cxema noakoueHna KLGF - Modbus PasBoaka KOHTaKTOB xx-Modbus
(M12)
e A
[ o (] |
</ | ~ - FEMALE
A ON opa] W | ;
| HHEEEEER |
| 12345678 |
| address ok err. |
| |
\ oN - DS L
I Plug for ‘
o9 123456] |1]2|3|4]5] |
| display vy mode = |
| up down = 2
| SE<m2
| o G Q@ -
} 0 } @ Modbus A
‘ 112|345/ | © -usGND
P e S O Modbus B
O __J O © s
Cxema nogknioyeHus KLGFVT-Modbus SET-MoTeHuunomeTp
sb = bnokmposka cpabaTtbiBaHus npu nycke
(MuH. 0 c... Makc. 120 ¢)
R/*\/*;::j***77777777777777777777\7\;‘ offset = Temnepatypa (+ 5K)
|~ ‘L J‘ @ o0 LEDs (on = aktusHo)
| sb offset %Nﬂ CuE ﬂDlﬂPé set | sb = Bnokupoeka cpabaTbiBaHUs Npu nycke
| | ok = npoTokon nonyueH 6e3 ownbok
I 12345678 I err. = MpOTOKON UAYW KOHTPOSIbHAS CYMMa C OLINGKOM
| address ok err. |
| |
| LeDs N _ors| |L[LJULIL] ] Komaa
} Plug for q g g E E E 112131415 } Haxarb v ynepxusats 2 ¢ >
| display m m ode | aKTMBaLMs MeHIo Ha Aucnnee (BapuanTsl gucnies)
| up down + 2 @ % | Haxatb v ynepxusate 10 ¢ >
| 26 < = | yctaHoBka Hynesob Toukm (0 m/c) (LED-sb muraet 8o Bpem
| | MpoLiecca v racHer, KOrAa HyNeByto To4Ky yCTaHOB/EHO)
| Ui
| | @ m up/down (BapuaHnThl gucnnes):
| 112|3|4|5] ! Mpv akTMBHOM MeHo (2 ¢ kHonka zero/ set), nepeknioyenue
e = | Mexay "Flow" (ckopocTs notoka) 1 Vol
}/\ /F A\ /\} (o6bemHbIit pacxop), noaTBepXAEHWE KHOMKOI Zero/ set.
N, o\ Mpw BBIBope “Vol*

- BBoA nnowaau 8 cM? (up/down)
- KHonka zero/ set

- BBOA eanHuybl (up /down)

- KHoMKa zero/set



RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus | Kondurypauus

ALPEC LWWNHbI
Anpec WuHbl MODBUS
(ABOWYHBI, HACTpaMBaeMan 3HauMMocTb 0T 1 go 247) DIP-nepekniouatens [A]

DIP1 | DIP2 | DIP3 | DIP4 | DIP5 | DIP6 | DIP7 | DIP8 oN DiP A
128 | 64 32 16 8 4 2 1
ON | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | ON Qgggg@gg

[laHHblit npumep nokasbisaeT, uto 128+ 64 +1 =193 — at0 agpec wuHsl Modbus.

Appec npubopa B ananasoHe ot 1 po 247 (gBonuHblii hopmat) HacTpansaetca ¢ nomouwpbto DIP-nepekniouatens [Al
MonoxeHue nepekntoyateneit, nos. o1 1 o 8 — cm. Tabnnuy Ha obpaTHoli cTopoHe!

Anpec O 3apesepBupoBaH Ana coobuexnit cetu; 3anpewaeTca onpeaenatb aapeca bonblwe 247; npubop bynet urHopupoBaThb KX.
DIP-nepekioyaTeny UMeloT ABONYHOE KOAMPOBAHWE CO CReAyioleit 3HaunMOoCTbio

DIP1=128......... DIP1 =0N
DP2= 64...... DIP2=0N
DIP3= 32.. . DIP 3 = OFF
DIP4 = 16. DIP 4 = OFF
DIP5= 8....... DIP5=0FF
DIPB= 4. . DIP 6 = OFF
DIP7= 2. DIP 7 = OFF
DIP 8 = 1. . DIP8 =0N cnenyet 3a agpecom Modbus 128 + 64 + 1 = 193

NMAPAMETPbI LLUNHbI

CkopocTb nepenaun DIP DIP MODBUS
(HacTpansaemas) 1 2 DIP-nepekniouatens [B]
9600 6on ON | OFF ON DIPB
19200 6on ON | ON DDDDDD
38400 bog OFF ON 123456
3apesepsupoBaHo OFF | OFF
YétHocTb DIP KonTponb uétHoctn DIP 8N1-Modus DIP OxoHeunan Harpyska | DIP
(HacTpanBaemas) 3 (BKkn./BBIKN.) 4 (BKkn./BBIKN.) 5 WKLl (BKN./BbIKI.) 6
EV.EN ON aKTVBHb . ON aKTWBHbII ON aKTUBHbII ON
(YéTHbIE) (1 cTonosbiti 6uT)
(a]n]n} HeaKTUBHbI (6e3 YéTHoCTH) HEaKTUBHbIN "
(HeuéTHble) OFF (2 cTonosbix 6uta) OFF (default) OFF HEaKTUBHSI OFF

CkopocTb nepepaauu AaHHeix (B bogax) Hactpausaetca ¢ nomouwpo nod. 1 u 2 DIP-nepekniouatena (Bl
MoxHo HacTpouts 9600 6og, 19 200 6og nnn 38 400 6o — cm. Tabnuuy!

UETHocTb HacTpaneaeTcs ¢ nomoubio noa. 3 DIP-nepeknioyatens [Bl.
MoxHo HacTpoute EVEN (uéTHble) nnu ODD (HeuétHble) — cm. Tabnuuy!

KoHTponb uétHocTn BktoyaeTcA ¢ nomoubio nod. 4 DIP-nepekniouatens [Bl.
MoXHO HaCTpPOUTb: KOHTPOSIb YETHOCTU — aKTUBHBINA (1 cTonoBbii BUT) MK HeakTUBHLIA (2 cTonoBbIX BuTa),
T. €. KOHTPONb UETHOCTY OTCYTCTBYET — CM. Tabnuuy!

Pexum 8N1 Bknguaetca ¢ nomouwbio nod. 5 DIP-nepekntouatena [Bl.
Mpn aTom hyHKuMM no3. 3 (UETHOCTL) 1 No3. 4 (koHTponb YétHocTn) DIP-nepekniouatens [B] cTaHOBATCA HEAKTUBHBIMA.
MoxHo HacTpouTb: pexium BN akTUBHBIA 1N HEAKTUBHBIA (N0 ymMonyaHuio) — cm. Tabnuuy!

OkoHeuHan Harpyaka WKHbl BKNKOUaeTcA ¢ nomouybio nos. 6 DIP-nepeknouatena [Bl.
MOoXHO HacTpouTb: akTuBHaA (Harpy3ouHblit peaucTop Wbl 120 Om) unn HeakTuBHaa (6e3 OKOHEUHOI Harpysku WiHbl) — cM. Tabnuuy!

B cnyuae npubopos ¢ aucnneem npu SMEHeHUM NapameTpoB WIHL ¥ ee aApeca COOTBETCTBYIOWME HACTPOIIKM 0TOBpaxaTca
Ha aucnnee Ha npoTaxeHun npum. 30 cekyHA.

NHANKALWA COCTOAHNA CBA3N

V]HJJMKEU.VIH COCTOAHWA CBA3MN OCYLLECTBIAETCA C NOMOLbIO 2 CBETOANOAHBIX NHANKATOPOB. V]HD,VIKBLWIH YCNELWHOro nonyyeHna
TenerpaMmbl NPOM3BOJNTCA NYTEM 3aropaHnA 3e/1eHOro MHANKaTopa He3aBnucuMMo 0T afgpeca ﬂpVIEleB, Whpounkaumna Tenerpamm c
ownbkamn 1Ny BbI3BaHHbLIX NCKIOUYUTENBHBIX Tenerpamm Modbus npon3BoamnTCcA NYTEM 3aropaHnA KpacHOro nHAukaTtopa.

ONATHOCTUNKA

[DyHKLlMH ANarHocTukn HeVICI'IpaBHCICTBVI BCTPOEHa
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RHEASGARD® KLGF-Modbus / KLGFVT-Modbus | Tenerpammbl

TENErPAMMBI

®yHkuna 04 — Urenne peructpos Beofa (Read Input Register)

Peructp Mapametp Tun naHHbIX 3SHaueHne Hvana3soH
0003 MoTok CunTbiBaHue 4 ¢ Co 3Hakom 16 but 0...200 0.0..20.0m/c
0004 MoTok @unbtpaumna make. 32 ¢ | Co 3Hakom 16 but 0...200 0.0..20.0m/c
0006 Temnepatypa CuntbiBaHue 4 ¢ Co 3Hakom 16 but 0...500 0.0...50.0 °C
0007 Temnepartypa @unbtpaumna make. 32 ¢ | Co 3Hakom 16 but 0...500 0.0..50.0°C
0008 0bbemHblit pacxoq CuuTbiBarue 4 ¢ Co 3Hakom 16 6ut 0...30000 0...30000
0009 06bemHbIit pacxon @unbtpaumna make. 32 ¢ | Co 3Hakom 16 but 0...30000 0...30000
0010 06bemHblit pacxon EnnHuua Co 3Hakom 16 but 0.5 0=wm%u

1 =m3/ MuH

2=m3/c¢c

3=n/uy

4 =n/ MuH

5=n/c

®yHkuna 06 — 3anuck 3HaueHna B oamnH peructp xpaHenuna (Write Single Register) n
DyHKunA 16 — 3anuck 3HaueHwuii B Heckonbko pernctpoB xpaHeHua (Write Multiple Register)

Peructp Mapametp Tun pnaHHbIX 3SHaueHne default
0001 NHavkauma Ha gucnnee Co 3Hakom 16 but 0.5 KLGF 0 0 = notok
KLGFVT 5 1 = noTok + Temnepatypa
2 = 06beMHbIi pacxoq
3 = 0bbeMHbIT pacxon +
Temnepatypa
4 = 0bbeMmHbIi pacxod + NoToK
5 = 0bbemHbIil pacxon / NoTok
anbTepH. + TeMnepaTypa
p0oo2 EnuHuua obvemHoro pacxoga | Co sHakom 16 but 0.5 0 0=m3/u
1 =m3/ MuH
2=m3/¢c
3=n/u
4 =n/mvH
5=n/c¢c
0004 Lndposoe cmewexne Co aHakom 16 6T -50...50 0 -5.0..5.0m/c
3HAYEHMA NOTOKA
0007 Lndposoe cmelweHne Co aHakom 16 6t -50...50 0 -5.0..5.0°C
3HAUEHMA TeMNepaTypbl
0009 MonepeuHoe ceyeHne Co 3Hakom 16 but 10...30000 10000 10 cm2...30000 cm?
KaHana B cm?
0015 YcTaHoBKa Hynesoi Co 3Hakom 16 but 0.1 0 0 = HeakTuBHas
Toukm (0 m/c) 1 = ycTaHoBNTL/aKTUBMPOBATH
(nocne aToro 3HaueHne
aBTOMaTWYecky CHosa cTaHosuTcA 0)
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Modbus | lMogkniouexne

Obuwan cTpyKTYpa WHHBI
| MODBUS !
: RTU-Master :
i i
i |
i i
i |
I Il
i i
i |
MaccueHoe *, AKTHBHOE L
oTBETBIIEHME oTBeTBJEHME
””” | iy RS-485
LA | LA
OKoHeyHas MaructpanbHas [ | S— OKoHeyHas
Harpyska NMHUS ] ' Harpyska
WHHBI (MarucTpanbHeii ! ] WHHBI
kabenb) 0 !
TynukoBas | i
SUHUS ] ]
(oTBeTBUTENL- ! !
Hblii kabens) L 75}?\!97[1 - !
TynukoBas MHorokpaTHoe
NUHUS: oTBeTBNEHHe n:
kopoye 20 M Kopoye 40 M/n
MarucTtpanbHas KOH(Urypauua ¢ Harpy3o4HEIMM PE3UCTOPaMK 1 PE3NCTOPaMU B LIENN CMELLEeHNA
MODBUS
RTU-Master
A T
[ 1 MoaTsrusatoLmit pesuctop /
pesncTop B Lienu cMelLeHus
RBIAS
OKoHeyHas A (D1) D+ OKoHeuHas
Harpyska Harpyska
LWHHbI - WHHBI
Ras B (D0) D- Ras
Crarusatowmit peanctop /
pe3uncTop B Lenu cMeLLeHns
\V4 \V4 o
O6wee
Slave 1 Slave 2 3asemMnehue
(GND)

HarpyaouHble peaucTopbl [JOSIXHbI YCTAHaBMMBATLCA TOMbKO HAa KOHLIAX LWMHbI.

B ceTax bes noBTopuTEnell paspelaeTca UCNoNb30BaTh He DOMbLIE ABYX OKOHEUHbIX Harpy30K WiHbI

C nomoubto DIP-nepeknioyatens B MOXHO akTWBMPOBATb OKOHEUHYKD HarpyaKy WiHb Ha npubope. PeancTopsl B Lenu CMeLleHus
[INA ONpejienieHna YPOoBHA WHNHLI B COCTOAHNM NoKoA 00bIUHO akTUBMpylOTCA Ha rnaBHom ycTpolictee Modbus/nosToputene.

MakcumanbHoe konnuectso aboHeHTos Ha oanH cermenT Modbus coctasnaet 32 npubopa.
B cnyuae bonblero konuuecTsa aboHeHTOB cledyeT pasaeniTb WIUHY C NOMOLLbI0 NOBTOPUTENEN HA HECKOJIbKO CErMEHTOB.
Appeca aboHeHTOB MOXHO HacTpaneaTb oT 1 no 247.

JnA MKW WKLl cnedyeT UCNonb30BaTh kabenb ¢ NapHOW CKPYTKOIA/3NeKTPONUTaHNEM U MEAHbIM 3KPAHOM.
EMKOCTb NMUHUM Ha eaMHULY ANWHLI A0MKHA COCTaBnATL Npu aToM mMeHbwe 100 n®/m (Hanp., nuHua Profibus).
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BaxHble ykazaHua

— [aHKbiii npubop fonyckaeTcA NPUMEHATL TONbKO B BO3MyXe 6e3 KOHAEHCaTa 1 BPEAHbIX BELIECTB,
NpyY OTCYTCTBUM NOHUKEHHOTO WAV NOBLIWEHHOr0 A&BNEHNA BOIN3N UYBCTBUTENBHOTO 3/1EMEHTA.
Mbinb 1 3arpA3HEHNE MOTYT MCKaXAaTh PE3YNbTaThl UBMEPEHWA, NO3TOMY WX creayeT uaberatb.
HeaHauuTenbHble 3arpASHEHINA 1 OTNOXEHNA NbiNW MOrYT BbiTb YCTPAHEHb NOTOKOM CXAaTOr0 BO3MYXa.
— B cnyuae 3arpAsHeHnA Mbl PEKOMEHAYEM 0YUCTKY U nepekanvbposky B 3aBOACKMX YCNOBUAX.

Kateropuuecku HEL0NYCTUM KOHTaKT YyBCTBUTENbHOIO 3/IEMEHT@ C XUMUYECKMUMUN peakTusammn n UNCTALUMU/MOLWNMY cpeacTeamu.
— Xumunuecknii LWBI:TBI/ITEJ'\le::IIZ 3/1EMEHT ABJIAETCA PACX0AHbIM MaTepuanom.

J:lDJ'IFDBELIHDCTb UYBCTBUTE/IbHOrO 31EMEHTA 38BUCUT OT TUN@ U KOHUEHTpauun BpeaHbIX ra3os.

HDM NOAKIYEHNN HECKOJTbKUX 0aTUMKOB K DﬁIilEMy WCTOYHUKY HaNpAXeHua 24B NepemMeHHOro Toka cneayer yuYnTblBath NONAPHOCTb;

B NMPOTUBHOM CJly4ae BO3MOXHO KOPOTKOE 3aMblKaHWe WUCTOYHMUKE MepeMEeHHOro HanpaxXeHna.

BbiX0Abl 3alNLLEHbI OT KOPOTKOrO 3aMbIKaHWUA, NPUNOXKEHNE YPEBMEPHO BLICOKOr HaNPAXEHUA (N1 NUTAIOLIErD HANPAXEHUA K BbIXOMY)
BbIBOAUT Npubop 13 cTpoA.
— Mpu skcnnyatauun npubopa BHe pabouero nManasoHa, yka3aHHOTO B CeUunduKaLnm, rapaHTUiiHbie NPETEH3UN TEPAIOT CUMY.

B kauectse 06wumx Kommepueckux YCnoBuit UMeIoT Cuny UCKIIOUNTENBHO Hawwm YCNOoBUA, a Takke AeiicTBUTENbHbIE «OBlLVMe YCI0BUA NOCTABKN NPOAYKLMN U YCAyr
LA BNEKTp it (ZVEI) Bkniouan TENbHYI0 CTaThbio «P:

Momumo atoro, Cneayet yunTbiBatb Cneayowme nosoxeHna:

p p npas cober n.

— lMepen ycTaHOBKOI 11 BBOAOM B 3KCMAyaTaLWio CNefyeT NpounTaTh NaHHOe PYKOBOACTBO; AO/XHLI ObiTh YUTEHbI BCE NPUBELEHHbIE B HEM YKasaHuA!

— Mopkniouerne npubopa AOMXHO OCYIECTBAATLCA UCKMIOUMTENBHO K 6E30NACHO ManoMy HanPAXEeHWo 1 B 06ECTOUBHHOM COCTOAHMN
Bo nabexaHve noBpexaeHuii 1 0Tkasos (Hanpuvep, BCNEACTBUE HABOAOK) CReayeT UCnoib30BaTh 3KPaHUPOBAHHYID NPOBOJKY, N3beraTb napanienbHoi
NPOKIaAKN TOKOBEAYWNX NINHUIA 1 yuMTbIBATE NPEANNCAHNA NO 3N1IEKTPOMArHNTHO COBMECTUMOCTY.

— [JaHhbiii npubop cnenyer NpUMEHATL TOIbKO MO NPAMOMY HA3HAUEHWIO, YUNTHIBAA Npyu 3TOM cOOTBETCTBYWWME npeanucanua VDE (cooaa Hemeuknx
3NeKTPOTEXHMKOB), TpeboBaHuA, AelicTeyOWMe B Bawel cTpaHe, MHCTPYKUMIM OPraHoB TEXHWYECKOr0 HAA30pa U MECTHLIX OPraHoB 3HeprocHabxeHuA.
Hapnexut npuaepxusatbca TpeboBaHuil CTPOUTEbHBIX HOPM U NPaBWS, @ Takxe TexHukn besonacHocTu 1 naberatb yrpo3 besonacHoctu nwboro poaa.

— Mbl HE HECEM OTBETCTBEHHOCTU 3@ yLLlepﬁ W NOBPEXAEHUA, BO3HUKAOUME BCEACTBE HENPEBWIbHONO NPUMEHEHNA HAaWWNX yCTpDIﬁCTB

Yulepb, BO3HMKWWIA BCAEACTBUE HENPaBUNLHOIA paboTel npubopa, He NOANEXUT YCTPAHEHMIO N0 rapaHTuy.

— MoHTaX v BBOA B 3KCMNyaTaUnio AOMXHbI OCYLWECTBAATLCA TONBKO CreunanicTamu.

[leficTBUTENbHBI UCKNIOUNTENBHO TEXHUUYECKIE [aHHBIE 1 YC0BUA NOAKMOUEHNA, NPUBEAEHHbIE B NOCTABNAEMbIX C Npubopamn pyKOBOACTBAX MO MOHTAXY
akcnnyatauuu. OTKNOHEHNA OT NPECTaBNEHHbIX B KATanore xapakTepucTUK JOMNONHUTENBHO HE YKa3biBAKOTCA, HECMOTPA Ha UX BOBMOXHOCTb B CUNY
TEXHUUYECKOr0 NPOrpecca v NOCTOAHHOrO COBEPLIEHCTBOBAHWNA Hallel NPOAYKLIAK.

B cnyuae mogndukauun npubopos notpebutenem rapaHTuiitHbie 06A3aTENbCTBA TEPAIT CUNY.

— He paspewaertca ncnonsb3osaxve npubopa B HENOCPEACTBEHHOI 6NN30CTU OT NCTOYHNKOB Tenna (HanpuMep, PaaMaTopoB OTOMMEHNA) UK CO3AABAEMbIX
VMV TENNOBbIX NOTOKOB; CreayeT B 06A3aTenbHoM nopanke u3beratb nonafaHna NPAMbIX COMHEUHBIX NYUel UK TENNOBOTO UBNYYEHNA OT 8HANOTUUHBIX
VCTOYHMKOB (MOWHbIE DCBETUTENbHbIE NPUBOPLI, ranorexHble uanyyarenn).

— 3kennyatauusa B61n3n 06opynoBaHuA, He COOTBETCTBYIOLEr0 HOPMaM 371eKTPOMarHuTHoli cosmectumocTn (EMV), moxeT BavATh Ha paboTy npubopos.

- HeponycTumo vcnonb3osanve AanHoro npubopa B KaUECTBE YCTPOACTBA KOHTPONA/ HABMIOAEHNA, CYXALLEro ANA 3aLKUThl NIDAEI 0T TPaBM U yrpoabl AnA
3[10p0BbA/ KMBHW, 8 TAKXE B KBUECTBE aBAPUIHOrO BLIK/IIOUATENA YCTPOICTB U MALWMH UAKM [INA @HaN0orMuHLIX 3aaady obecneyeHna BeaonacHocTh.

— Pa3amepbl KOpnycoB 1 KOPAYCHbIX NPUHAANEXHOCTEI MOryT B ONPeAenéHHbIX Npeaenax 0TANYaThCA OT YKadaHHbIX B AHHOM PYKOBOACTBE.

V13meHeHNe [OKyMeHTaLUUM He [onyCcKaeTcs.

— B cnyuae peknamauuii IpUHAMAKOTCA UCKTIOUUTENBHO LiefbHble NPUBOPEI B OPUrMHANBHONM YNaKoBKe.

YkasaHua no BBOAY B 3KCMyaTaumio:

3707 npubop bbin 0TkanMbpOBaH, OTHIOCTUPOBAH M NPOBEPEH B CTAHAAPTHLIX YCNOBUAX. BO BpeMA akcniyaTaumn B APYrinx YCI0BUAX PEKOMEHAYETCA NPOBECTY
PYUHYyI0 IOCTUPOBKY Ha MECTe B NepBbLIit pa3 Npu BBOAE B 3KCN/yaTaLMio 1 3aTEM Ha PErynApHoii 0CHOBE.

Beoa B aKcnnyartauuio obaAzaTeneH n BbINOMHAETCA TONbLKO cneunanuctamm! I'Iepen MOHTa>XoM 1 BBOAOM B 3KcnnyaTauuio
npounTaTb AaHHOE PYKOBOACTBO; A0JIKHbI BbITb yuTeHbl BCe npl B HEM YK:; !

YkasaHua K MEXaHM‘IeCKDMy MDHTE)Ky:
MoHTaX [0MKeH OCYLECTBAATLCA C YUETOM COOTBETCTBYIOWMX, AEACTBUTENbHBIX ANA MECTA N3MEPEHUA NPEANNCAHWI 1 CTAHAAPTOB (HanpuMep, UHCTPYKUMA
ANA cBapouHbix pabot). B ocobeHHocTH cneayeT NpuHUMAaTh BO BHUMAHME:
— ykasaHua VDE / VDI (col03 HeMeLKMX 3NEKTPOTEXHUKOB / COI03 HEMELKKUX WHXEHEPOB) K TEXHNUYECKUM N3MEPEHNAM TEMNEPAaTypbl,
QIMPEKTVBbI N0 YCTPOICTBAM UBMEPEHWUA TEMMNEPATYPbI
— AVPEKTUBLI N0 3/1EKTPOMArHUTHOV COBMECTUMOCTY (X CNeadyeT NpuaepxuBaTbea)
— HenpemeHHo naberaTb napannenbHoil NPOKNaaKM TOKOBEOYWUX NMHWN;
— PEKOMEHAYETCA NPUMEHATb 3KPAHUPOBAHHYI0 NPOBOAKY; NPW 3TOM MOHTUPOBATL 3KPaH C 0AHON cTopoHsl k MLY /MK

MoHTax CrneayeTt OCYWeCTBAATbL C yYUETOM COOTBETCTBMA NPUNAraemMblX TEXHUYECKUX NapamMeTpoB U3MEPUTENbHOMO ﬂDMﬁDpa peanbHbIM YCNOBUAM 3KCnnyaTauum,
8 0cobeHHoCTN

— AManasoHa U3MepeHua

— MaKcuMarbHO [0MYCTMOro AaBNEHNA U CKOPOCTM NOTOKA, TEMNEPATYpa U BNaXHOCTb

— CTeneHb 3aWunThl 1 KNAcc 3aWuTsl

— YCTAHOBOYHOI ANWHbI, pasmepa Tpybku

— ponycTumblx konebawuit, Bubpaumit, ynapos (n.6. < 0,5 g)

Buumanue! B obBAsatenbHoM nopafKe yuuTbIBaTL MpefesbHLIE [OMNYCTUMBIE MEXAaHUUYECKUE M TePMUYECKUE Harpyskim ANA 3aluTHbIX Tpybok cornacHo
DIN 43763 nubo cneuuanbHeiM cTaHpaaptam S+S!
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RHEASGARD® KLGF-Modbus
RHEASGARD® KLGFVT-Modbus S+S REGELTECHNIK

MaBzeichnung KLGF xx
Dimensional drawing KLSW xx
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© Copyright by S+S Regeltechnik GmbH

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung der S+S Regeltechnik GmbH.

Reprint in full or in parts requires permission from S+S Regeltechnik GmbH.

La reproduction des textes méme partielle est uniguement autorisée apres accord de la société S+S Regeltechnik GmbH.
MepeneuaTka, B TOM YUCIE B COKPaLEHHOM BUAE, paspelaeTca nuws ¢ cornacua S+S Regeltechnik GmbH

Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben entsprechen unserem Kenntnisstand bei Verdffentlichung. Sie dienen nur zur Information tiber
unsere Produkte und deren Anwendungsmaglichkeiten, bieten jedoch keine Gewahr fir bestimmte Produkteigenschaften. Da die Gerate unter verschiedensten
Bedingungen und Belastungen eingesetzt werden, die sich unserer Kontrolle entziehen, muss ihre spezifische Eignung vom jeweiligen Kaufer bzw. Anwender selbst
gepruft werden. Bestehende Schutzrechte sind zu bertcksichtigen. Einwandfreie Qualitat gewahrleisten wir im Rahmen unserer Allgemeinen Lieferbedingungen.

Subject to errors and technical changes. All statements and data herein represent our best knowledge at date of publication. They are only meant to inform about
our products and their application potential, but do not imply any warranty as to certain product characteristics. Since the devices are used under a wide range
of different conditions and loads beyond our controal, their particular suitability must be verified by each customer and/or end user themselves. Existing property
rights must be observed. We warrant the faultless quality of our products as stated in our General Terms and Conditions

Sous réserve d'erreurs et de modifications techniques. Toutes les informations correspondent a I'état de nos connaissances au moment de la publication. Elles
servent uniqguement a informer sur nos produits et leurs possibilités d'application, mais n'offrent aucune garantie pour certaines caractéristiques du produit. Etant
donné que les appareils sont soumis a des conditions et des sollicitations diverses qui sont hors de notre contréle, leur adéquation spécifique doit &tre vérifiée
par I'acheteur ou l'utilisateur respectif. Tenir compte des droits de propriété existants. Nous garantissons une qualité parfaite dans le cadre de nos conditions
générales de livraison.

BoamoxHbl 0wnbKkn 1 TexHUueckne nameHeHns. Bce AaHHble COOTBETCTBYIOT HALIEMY YPOBHIO 3HaHWI Ha MOMEHT n3naHua. OHu npeacTasnalT cobol MHhopMaLio
0 Hawwnx U3nennax n NX BOSMOXHOCTAX MPUMEHEHUA, 0AHAK0 OHW HE rapaHTUPYT Hanuuyne onpeaeneHHbIX XxapakTepucTuk. HDCKUﬂbe yCTpUVICTEa ncnonb3ywTca
NPV CamblX Pa3NYHBIX YCIIOBUAX U HArpy3Kax, KOTOPLIE Mbl HE MOXEM KOHTPONMPOBATh, NOKYMaTenb UMW Nob30BaTENb A0SKEH CAM NPOBEPUTL UX NPUrOAHOCTL.
Cobnionatb AeiicTBYOWME NPaBa Ha NPOMbILEHHYI0 COBCTBEHHOCTL. Mbl rapaHTpyem BesynpedHoe kauecTBo B pamkax Halwnx «06umx ycnosuit noctakm».
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RHEASGARD® KLGFVT-Modbus S+S REGELTECHNIK

Einbauschema

Mounting diagram
Schéma de montage
Cxema MOHTaxa

> 115 mm

g@ ES:
>g 250 mm

Montagehinweis:
Sensor arbeitet unidirektional. Markierungen zur Strémungsrichtung beachten!

Note when mounting:
Sensor works unidirectional. Observe the markings for the direction of flow!

Instructions de montage :
Le capteur fonctionne unidirectionnel. Respectez les marquages pour le sens

d'écoulement !

Mpumeuanue cbopku:
Hatuuk pabotaet ofHoHanpasneHHo. CobniofaiiTe MapkupoBKy Hanpasnexusa notoka!
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