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Deckeneinbau-Bewegungs-, Licht-,
Feuchte- und Temperaturfihler,
Multisensoren mit schaltendem Ausgang

Operating Instructions, Mounting & Installation

In-ceiling motion detector, light,
humidity and temperature sensar,
multisensors with switching output
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(@ KINASGARD® DBWF/LF/FTF Rev. 2021-V27

Der Deckeneinbaufiihler KINASGARD® DBWF/ LF/ FTF dient zur Erfassung von Personen im Abstand bis zu 10 Meter, der Beleuchtungsstérke bzw.
Helligkeit, der relativen Luftfeuchte und der Temperatur. Er wird verwendet zum Einbau in Zwischendecken.

Der Sensor erfasst Bewegungen mit einem Offnungswinkel von 110° und 360° Umfang. Durch das patentierte Linsensystem mit 20 Einzellinsen
entstehen sehr kleine Dunkelbereiche, die auch bei einer Entfernung von 10m nur wenige Zentimeter groB sind und kleine Bewegungen sicher erfassen.
Wird eine Bewegung detektiert, wird der potentialfreie Relaisausgang geschaltet. Die Haltezeit des Ausgangs, gemessen vom Zeitpunkt der letzten
detektierten Bewegung, kann gerateintern tber ein Potentiometer von 4 Sekunden bis ca. 17 Minuten vorgegeben werden.

Fur die Temperatur und Feuchte steht jeweils ein Analogausgang 0-10 V entsprechend 0...+50°C bzw. 0...100% r. H. zur Verfiigung. Durch Einbau-
lage und Einbauort bedingte Abweichungen kénnen gerateintern durch jeweils einnen Offset-Regler kompensiert werden.

Fur die Beleuchtungsstérke bzw. Helligkeit von 0..1000 Lux oder 0..5000 Lux (tber DIP-Schalter wahlbar) steht ebenfalls ein Analogausgang
0-10V zur Verfugung. Zuséatzlich gibt es per DIP-Schalter die Mdglichkeit den Bewegungsausgang abhangig von der Helligkeit zu aktivieren.
Einsatzgebiete fir den DBWF / LF / FTF sind die Wohnraumiberwachung, automatische Lichtschaltung, Regeltechnik, Alarmtechnik und bewegungs-
abhangige Steuerung von Raumfunktionen, z. B. zur Temperaturabsenkung von unbenutzten Raumen.

TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung:

24V AC/DC (Einweggleichrichtung, Hinweise beachten!)

Leistungsaufnahme:

< 3,6 VA bei 24V DC

elektrischer Anschluss:

0,14 -1,5mm2, tber Schraubklemmen

Ausgéange: 0-10V oder invertiert 10-0V (tber DIP Schalter wahlbar)
BEWEGUNG
Sensor: Infrarot-Bewegungssensor

Erfassungsbereich:

Umfang 360°, Offnungswinkel 90° /110°,
Reichweite ca. 10m, kreisformig,
bei ca. 3m Einbauhdhe hat der Fihler einen Erfassungsradius (r) von ca.3,4m

Bewegungserfassung:

Personen und Gegenstande, notwendige Temperaturdifferenz zwischen Proband und Umgebung = 5K

Ausgang Bewegungsfihler:

potentialfreier Wechsler, nur zum Schalten von Sicherheitskleinspannung bis 1A

Nachlaufzeit:

einstellbar von 4 s bis 17 min

HELLIGKEIT

Sensor:

Lichtsensor mit Diffusor

Messbereich Lichtsensor:

0...1000 Lux / 0...5000 Lux (uber DIP-Schalter wahlbar)

Ausgang Lichtsensor:

0-10Vv

Abweichung Lichtsensor:

typisch <+10% EW (bezogen auf Kalibrierstrahler, ca. 5700K)

Temperaturdrift:

<+5% EW /10K bei +20°C

FEUCHTE

Messbereich Feuchte:

0..100% r.H. (Ausgang entspricht 0-10V)

Arbeitsbereich Feuchte:

10...95% r.H. (ohne Betauung)

Abweichung Feuchte:

typisch £3% r.H. (20...80%); bei +20°C, sonst +5% r.H.

Ausgang Feuchte:

0-10Vv

TEMPERATUR

Messbereich Temperatur:

0...+50°C (Ausgang entspricht 0-10V]) weitere Messbereiche auf Anfrage!

Arbeitsbereich Temperatur: 0..+50°C

Abweichung Temperatur: typisch +0,8K bei +20°C, unter Normbedingungen
Ausgang Temperatur: 0-10V

Umgebungstemperatur: 0..+50°C

Lagertemperatur: -20...450°C

Gehéause: Stahl, weiB lackiert

AbmaBe Gehéuse:

Abdeckung: @ 96 mm, Gehdusehohe: 30mm

AbmaBe Einbau:

Deckenausschnitt: @ 80mm

Einbautiefe: <45mm (inkl. Steckersystem)

Wandauftrag: >13mm (Bewegungssensor)
>20mm (Feuchtesensor)

Sensorschutz:

im Deckeneinbaugehause montiert

Schutzklasse:

Il (nach EN 60730)

Schutzart (Gehause):

IP 20 (nach EN 680529)

Normen:

CE-Konformitat, elektromagnetische Vertraglichkeit nach EN 61 326, EMV-Richtlinie 2014 / 30/ EU

KINASGARD® DBWEF/LF/FTF Deckeneinbau-Bewegungs-, Licht-, Temperatur- und Feuchtefihler

Typ/WG02 Erfassung, Messbereich A g Art.-Nr.
DBWF-LF-FTF-W
1. Anwesenheit + Bewegung ja/nein (Relais on/ off) Wechsler 1401-6114-3100-000
2. Helligkeit 0..1000Lux / 0-10V (linearisiert)

0...5000Lux (DIP)
3. Temperatur 0..+50°C 0-10V
4. Feuchte 0..100% r.H. 0-10V

Ausgénge: 0-10V oder invertiert 10-0V (tber DIP-Schalter wéhlbar)




(@ Lichtsensor und Infrarot-Bewegungsmelder Rev. 2021-V27

Lichtsensor PHOTASGARD® Lichtsensor PHOTASGARD®
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Kennlinie zeigt die Empfindlichkeit des Sensors
beziiglich der Wellenlange des Lichtes, gestrichelte
Kennlinie stellt die Empfindlichkeit des Sensors in Linie stellt das Lichtempfinden des menschlichen
Abhangigkeit des Einfallswinkels des Lichtes dar. Auges dar.

Der in den PHOTASGARD® Helligkeitsfihlern verwendete Sensor wurde speziell an die Augenempfindlichkeit angepasst. Seine gréBte Empfindlich-
keit liegt im Bereich von 350 nm bis 820nm. Mit seinem Spezialfilter ist der Sensor somit fir den Einsatz zur Belichtungsmessung von Tageslicht
und / oder zur Messung von Kunstlicht mit hoher Farbtemperatur (&hnlich dem Sonnenlicht) prédestiniert.

INBETRIEBNAHME: Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie die zentrische Schraube vorsichtig lésen und die Abdeckung entfernen. Falls Sie die
helligkeitsabh&ngige Bewegung einstellen machten, stellen Sie bei den gewiinschten Umgebungsbedingungen den Schwellwert mithilfe des Poten-
tiometers ,Schwelle” ein. Durch das Potentiometer ,Haltezeit" wird die Haltezeit eingestellt. Die weiteren Potentiometer dienen der Kalibrierung
der jeweiligen MessgroBe.

HINWEIS (W): Dieses Gerat dient zur Erfassung der Bewegung von Personen im Abstand bis zu 10 Meter. Der Temperaturunterschied
zwischen der zu erfassenden Person und der Umgebung muss groBer 5K sein. Wird eine Bewegung detektiert, wird der potentialfreie Relais-
ausgang geschalten. Die Haltezeit des Ausgangs, gemessen vom Zeitpunkt der letzten detektierten Bewegung, kann tber ein Potentiometer von
4 Sekunden bis ca. 17 Minuten vorgegeben werden. Der Sensor zeichnet sich durch seine groBe Reichweite bei kleiner Bauform aus. Der poten-
tialfreie Wechsler dient nur zum Schalten von Sicherheitskleinspannung.

In allen KINASGARD® Bewegungsfiihlern bzw. Prasenzmeldern wird ausschlieBlich ein Infrarot-Sensor der High-End-Variante mit erweiterem
Offnungswinkel verwendet. Durch das patentierte Linsensystem mit 20 Einzellinsen entstehen sehr kleine Dunkelbereiche, die auch bei einer
Entfernung von 10m nur wenige Zentimeter groB sind und kleine Bewegungen sicher erfassen. Der Sensor erkennt Veranderungen der infraroten
Strahlung, also der Warmestrahlung, die sich aufgrund von Bewegungen von Personen oder Objekten ergibt. Diese erzeugen eine zeitliche
Verdnderung des Temperaturgradienten im Feld. Aufgrund der immer vorhandenen Korper (warme) strahlung eignet sich dieser Sensor bestens
zur Detektion von Personen. Die Temperaturdifferenz zwischen Sensor und Objekt muss >5K betragen.

Offnungswinkel KINASGARD® Erfassungsbereich KINASGARD®

Draufsicht Seitenansicht

Prinzip KINASGARD®

Bewegungssensor

infrarote
Strahlung

Temperatur- infrarote
differenz —— Strahlung

Xy Xy

-
Bewegung

Sensor in High-End-Variante mit erweitertem Offnungswinkel von Sensor erkennt die Temperaturdifferenz, die sich aufgrund
100° bzw. 110° sowie 360° Umfang und 10m Reichweite. von Bewegung von Personen oder Objekten ergibt.




©) Wichtige Hinweise

— Falls fur die Montage und /oder die elektrische Verkabelung notwendig, ist der Stecker vorsichtig abzuziehen
und nach der Montage und der elektrischer Verkablung positionsgleich wieder aufzustecken.

— Die Sensoroberflache ist vor jeglicher Verschmutzung und /oder Beschadigung zu schiitzen.

— Kratzer, Verschmutzungen oder auch eine teilweise Verschattung verfalschen das Messergebnis.

— Das Anlegen einer Uberspannung zerstort das Gerat.

— Beim Betrieb des Gerates ausserhalb des Spezifikationsbereiches entfallen alle Garantieanspriiche.

Als AGB gelten ausschlieBlich unsere sowie die giiltigen ,Allg inen Lieferbedi 1gen fiir Er
(ZVEI Bedingungen) zuziiglich der Ergénzungsklausel ,Erweiterter Eigentumsvorbehalt”.

gni und Leistungen der Elektroindustrie”

AuBerdem sind folgende Punkte zu beachten:

Vor der Installation und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!

— Der Anschluss der Gerate darf nur an Sicherheitskleinspannung und im spannungslosen Zustand erfolgen.

Um Schéden und Fehler am Geréat (z.B. durch Spannungsinduktion) zu verhindern, sind abgeschirmte Leitungen zu verwenden,

eine Parallelverlegung zu stromfiihrenden Leitungen zu vermeiden und die EMV- Richtlinien zu beachten

Dieses Gerét ist nur fir den angegebenen Verwendungszweck zu nutzen, dabei sind die entsprechenden Sicherheitsvorschriften des VDE,

der Lander, ihrer Uberwachungsorgane, des TUV und der ortlichen EVU zu beachten

Der K&ufer hat die Einhaltung der Bau- und Sicherungsbestimmung zu gewéhrleisten und Gefahrdungen aller Art zu vermeiden.

Fur Mangel und Schéden, die durch unsachgeméaBe Verwendung dieses Gerétes entstehen, werden keinerlei Gewahrleistungen und Haftungen ibernommen.

— Folgeschaden, welche durch Fehler an diesem Gerat entstehen, sind von der Gewahrleistung und Haftung ausgeschlossen.

Montage und Inbetriebnahme der Gerate darf nur durch Fachpersonal erfolgen

— Es gelten ausschlieBlich die technischen Daten und Anschlussbedingungen der zum Gerat gelieferten Montage- und Bedienungsanleitung, Abweichungen zur

Katalogdarstellung sind nicht zusatzlich aufgefiihrt und im Sinne des technischen Fortschritts und der stetigen Verbesserung unserer Produkte maglich.

Bei Veranderungen der Gerate durch den Anwender entfallen alle Gewé&hrleistungsanspriiche

— Dieses Gerat darf nicht in der Nahe von Warmequellen (z.B. Heizkorpern) oder deren Warmestrom eingesetzt werden, eine direkte Sonneneinstrahlung
oder Warmeeinstrahlung durch dhnliche Quellen (starke Leuchte, Halogenstrahler) ist unbedingt zu vermeiden.

— Der Betrieb in der Nahe von Geraten, welche nicht den EMV-Richtlinien entsprechen, kann zur Beeinflussung der Funktionsweise fihren.

— Dieses Gerat darf nicht fir Uberwachungszwecke, welche dem Schutz von Personen gegen Gefahrdung oder Verletzung dienen und
nicht als Not-Aus-Schalter an Anlagen und Maschinen oder vergleichbare sicherheitsrelevante Aufgaben verwendet werden.

— Die Gehause- und GehausezubehérmaBe kénnen geringe Toleranzen zu den Angaben dieser Anleitung aufweisen.

— Veranderungen dieser Unterlagen sind nicht gestattet.

— Reklamationen werden nur vollstandig in Originalverpackung angenommen

Hinweise zur Inbetriebnahme:
Dieses Gerat wurde unter genormten Bedingungen kalibriert, abgeglichen und geprift. Bei Betrieb unter abweichenden Bedingungen empfehlen wir Vorort eine
manuelle Justage erstmals bei Inbetriebnahme sowie anschlieBend in regelmaBigen Abstanden vorzunehmen

Eine Inbetriebnahme ist zwingend durchzufiihren und darf nur von Fachpersonal vorgenommen werden!
Vor der Montage und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!

VERSORGUNGSSPANNUNG: Schaltbild Einzelbetrieb

Als Verpolungsschutz der Betriebsspannung ist bei dieser Geratevariante
eine Einweggleichrichtung bzw. Verpolungschutzdiode integriert. Diese
interne Einweggleichrichtung erlaubt auch den Betrieb mit AC-Versorgungs-
spannung bei 0-10V Geraten.

Das Ausgangssignal ist mit einem Messgerat abzugreifen. Hierbei wird
die Ausgangsspannung gegen das Nullpotenial (OV) der Eingangsspannung

gemessen! Versorgung mit o

=z
Wird dieses Gerat mit DC-Versorgungsspannung betrieben, ist der Be- AC 24V~ oV g g
triebsspannungseingang UB+ fur 15...36V DC-Einspeisung und UB- bzw. DC 15-36V = | GND &S é

GND als Masseleitung zu verwenden!

Werden mehrere Gerate von einer 24V AC-Spannung versorgt, ist
darauf zu achten, dass alle ,positiven” Betriebsspannungseingénge (+) der
Feldgerate miteinander verbunden sind, sowie alle ,negativen® Betriebs- ’77
spannungseingédnge (-) = Bezugspotential miteinander verbunden sind
(phasengleicher Anschluss der Feldgerate). Alle Feldgerateausgange
mussen auf das gleiche Potential bezogen werden!

Schaltbild Parallelbetrieb

M
L

Bei Verpolung der Versorgungsspannung an einem der Feldgerate wirde
tber dieses ein Kurzschluss der Versorgungsspannung erzeugt. Der somit
tber dieses Feldgerat flieBende Kurzschlussstrom kann zur Beschadigung
dieses Geréates fhren.

=
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c
>
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Achten Sie daher auf die korrekte Verdrahtung!

Versorgung mit

AC 24V~ ov
DC 15-36V =1GND

OV/GND[j




KINASGARD® DBWF/LF/FTF Rev. 2021-V27

The in-ceiling sensor KINASGARD® DBWF/ LF/ FTF is used to detect persons within a distance of up to 10 meters and to measure luminous
intensity or brightness, relative humidity and temperature. It has been designed for installation in suspended ceilings.

The sensor detects motion over an aperture angle of 110° and a perimeter of 360°. The patented lens system with 20 individual lenses results in
only very small dark areas that are only a few centimetres wide even at a distance of 10m, thereby reliably detecting small movements. If motion is
detected, the potential-free relay output is switched. The hold time of the output, measured from the moment of the last detected movement, can
be preset internally in the device via potentiometer within a range of 4 seconds to approx. 17 minutes.

For the temperature and humidity, an analogue output 0-10 V corresponding to 0...+50°C or 0..100% r.H. is available. Deviations due to the
mounting position and location can be compensated internally using one offset regulator respectively.

For lumi i ity or brigh of 0...1000 lux or 0...5000 lux (selectable via DIP switches), an analogue output 0-10 V is also available. It is
also possible to activate the motion output depending on brightness with the help of a jumper.

Fields of application for the DBWF /LF/FTF include residential room monitoring, automatic switching of lights, control technology, alarm technology,
and motion-dependent control of room functions, e.g. for lowering the temperature in unused rooms.

TECHNICAL DATA

Power supply:

24V AC/DC (half-wave rectification, read the instructions!)

Power consumption:

< 3.6 VAat 24V DC

Electrical connection:

0.14 -1.5mm2, via terminal screws

Outputs: 0-10V or inverted 10-0V (selectable via DIP switches)
MOTION
Sensor: infra-red motion sensor

Detection range:

perimeter 360°, aperture angle 90°/110°,
reach approx. 10m, circular,
at an installation height of approx. 3m the sensor covers a detection radius (r) of approx. 3.4m

Motion detection:

of persons and objects, necessary temperature difference between subject and surroundings = 5K

Output, motion sensor:

potential-free changeover contact, for switching safety extra-low voltage only, up to 1 A

After-running time:

adjustable from 4s to 17 min

LIGHT INTENSITY

Sensor:

light sensor with diffusor

Measuring range, light sensor:

0..1000 lux / 0...5000 lux (selectable via DIP switches)

Output, light sensor:

0-10Vv

Deviation, light sensor:

typically <+ 10% of final value (referred to calibration reference source, approx. 5700K)

Temperature drift:

<+5% of final value /10K at +20°C

HUMIDITY

Measuring range, humidity:

0..100% r.H. (output corresponding to O- 10V)

Operating range, humidity:

10...95% r.H. (non-precipitating air)

Deviation, humidity:

typically 23% r.H. (20...80%); at +20°C, otherwise +5% r.H.

Output, humidity: 0-10Vv

TEMPERATURE

Measuring range, temperature: 0...4+450°C (output corresponding to 0-10V) other measuring ranges on request!
Operating range, temperature: 0..+50°C

Deviation, temperature: typically +0.8K at +20°C, under standard conditions

Output, temperature: 0-10V

Ambient temperature: 0..+50°C

Storage temperature: -20...4+450°C

Housing:

steel, white painted

Housing dimensions:

cover: @ 96mm, height of housing: 30mm

Installation dimensions:

ceiling cutout: 2 80mm

installation depth: <45mm (incl. connector system)

on-wall protrusion: >13mm (motion sensor)
>20mm (humidity sensor)

Sensor protection:

mounted inside ceiling installation housing

Protection class:

Il (according to EN 60730)

Protection type (housing):

IP 20 (according to EN 60 529)

Standards:

CE conformity, electromagnetic compatibility according to EN 81 326, EMC directive 2014 / 30/ EU

KINASGARD® DBWEF/ LF/ FTF In-ceiling motion, light, temperature and humidity sensor

Type/WG0O2 Detection, Measuring Range Output Item No.
DBWF-LF-FTF-W
1. Presence + Motion yes/no (relay on/ off) Changeover contact 1401-6114-3100-000
2. Light Intensity 0...1000lux / 0-10V (linearised)

0...50001ux (DIP)
3. Temperature 0..50°C 0-10V
4. Humidity 0..100% r.H. 0-10V

Outputs: 0-10V or inverted 10-0V (selectable via DIP switches)




Light sensor and motion detector Rev. 2021-V27

Light sensor PHOTASGARD® Light sensor PHOTASGARD®
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Characteristic curve showing the sensor's sensitivity
Characteristic curve showing the sensor's sensitivity in respect of the wavelength of light. The broken line
in function of the angle of incidence of light. represents the light perception of the human eye.

The sensor used in PHOTASGARD® light intensity sensors was specifically adapted to the sensitivity of the human eye. Its greatest
sensitivity is in the range of 350nm to 820nm. Therefore with its special filter the sensor is predestined for exposure measurement of
daylight and / or for measuring artificial light of high colour temperature (similar to sunlight).

COMMISSIONING: Open the cover by carefully loosening the centric screw and remove the cover. If you want to set the brightness dependent
movement, set the threshold value for the desired ambient conditions using the "Threshold" potentiometer. The "Hold time" potentiometer is
used to set the hold time. The other potentiometers are used to calibrate the respective measured variable.

NOTES (W): This device is used for the detection of persons in up to 10 meters distance. The temperature difference between persons to be
detected and ambience must be greater than 5 K. When motion is detected, the potential-free relay output switches. The hold time for the
output, measured from the time when last motion was detected, can be pre-set between 4 seconds and ca. 17 minutes. The sensor is characterized
by its wide reach while being small in size. The potential-free changeover contact is used for switching extra-low voltage only.

In all KINASGARD® motion sensors and presence detectors, a high-end variant infrared sensor with enlarged angle of aperture is exclusively
used. Because of the patented lens system with 20 individual lenses, only very small dark areas are resulting, which even at a distance of 10m
are only a few centimeters wide, safely detecting also small motions. The sensor recognizes changes in the infrared radiation spectrum, so in
heat radiation, resulting form the movement of persons or objects. Such movements generate a temporary change of the temperature gradient
in the field. Because of the always present body (heat) radiation, this sensor is excellently suitable for the detection of persons. The temperature
difference between sensor and object must be >5K.

Aperture angle KINASGARD® Detection range KINASGARD®

Top view Side view

Principle KINASGARD®

Motion sensor

Infrared
radiation
Temperature Infrared
d\fferem*ce — rad\iﬁon
-
Motion
High-end variant infrared sensor with enlarged aperture angle of 100° Sensor recognizes the temperature difference resulting

respectively 110° over 360 degrees circumference and 10m of reach. from the movement of persons or objects.




General notes

— If necessary for mounting and / or electric wiring, unplug connector carefully and
plug it back on again in the same position after mounting and electric wiring.
— Protect sensor surface against any kind of dirt and / or damage
— Scratches, dirt, and also partial shading falsify the measuring result.
— Applying overvoltage will destroy the device.
— If this device is operated beyond the specified range, all warranty claims are forfeited.

Our “General Terms and Conditi for Busi “ t

with the “General Conditions for the Supply of Products and Services of the Electrical and

Electronics Industry” (ZVEI conditions) including supplementary clause “Extended Retention of Title" apply as the exclusive terms and conditions.

In addition, the following points are to be observed:

— These instructions must be read before installation and putting in operation and all notes provided therein are to be regarded!

— Devices must only be connected to safety extra-low voltage and under dead-voltage condition. To avoid damages and errors at the device (e.g. by voltage
induction) shielded cables are to be used, laying parallel with current-carrying lines is to be avoided, and EMC directives are to be observed.

— This device shall only be used for its intended purpose. Respective safety regulations issued by the VDE, the states, their control authorities, the TUV and
the local energy supply company must be observed. The purchaser has to adhere to the building and safety regulations and has to prevent perils of any kind.

— No warranties or liabilities will be assumed for defects and damages arising from improper use of this device

— Consequential damages caused by a fault in this device are excluded from warranty or liability.

— These devices must be installed and commissioned by authorised specialists.

— The technical data and connecting conditions of the mounting and operating instructions delivered together with the device are exclusively valid. Deviations

from the catalogue representation are not explicitly mentioned and are possible in terms of technical progress and continuous improvement of our products.

In case of any modifications made by the user, all warranty claims are forfeited.

— This device must not be installed close to heat sources (e.g. radiators) or be exposed to their heat flow.

Direct sun irradiation or heat irradiation by similar sources (powerful lamps, halogen spotlights) must absolutely be avoided.

Operating this device close to other devices that do not comply with EMC directives may influence functionality.

— This device must not be used for monitoring applications, which serve the purpose of protecting persons against hazards or injury,
or as an EMERGENCY STOP switch for systems or machinery, or for any other similar safety-relevant purposes.

— Dimensions of housing or housing accessories may show slight tolerances on the specifications provided in these instructions.

— Modifications of these records are not permitted.

In case of a complaint, only complete devices returned in original packing will be accepted.

Notes on commissioning:
This device was calibrated, adjusted and tested under standardised conditions. When operating under deviating conditions, we recommend performing an
initial manual adjustment on-site during commissioning and subsequently at regular intervals.

Commissioning is mandatory and may only be performed by qualified personnel!
These instructions must be read before installation and commissioning and all notes provided therein are to be regarded!

SUPPLY VOLTAGE: Connecting scheme Individual operation

For operating voltage reverse polarity protection, a one-way rectifier or
reverse polarity protection diode is integrated in this device variant.
This internal one-way rectifier also allows operating 0-10V devices on AC
supply voltage

The output signal is to be tapped by a measuring instrument. Output
voltage is measured her against zero potential (OV) of the input voltage!

When this device is operated on DC supply voltage, the operating voltage Power supply %
input UB+ is to be used for 15...36V DC supply and UB- or GND for AC 24V~ oV o
ground wire! DC 15-36V =IGND 3

When several devices are supplied by one 24V AC voltage supply, it is to
be ensured that all "positive” operating voltage input terminals (+) of the
field devices are connected with each other and all "negative" operating
voltage input terminals (=) (= reference potential) are connected together
(in-phase connection of field devices). All outputs of field devices must be
referenced to the same potential!

Connecting scheme Parallel operation

—

M
L

In case of reversed polarity at one field device, a supply voltage short-
circuit would be caused by that device. The consequential short-circuit
current flowing through this field device may cause damage to it.

=

Therefore, pay attention to correct wiring! Circuitry ‘ Circuitry ‘
A

Power supply [=) a

3 =z 3 =z

AC 24V~ ov = o = 1)

DC15-36V=IGND o g o S




® KINASGARD® DBWF/LF/FTF Rev. 2021-V27

Le capteur pour le montage au plafond KINASGARD® DBWF/ LF/ FTF sert a détecter des personnes a une distance max de 10 métres, l'intensité
lumineuse, resp. la luminosité, I'humidité relative et la température. Il est utilisé pour le montage dans des faux plafonds.

Le capteur enregistre des mouvements avec un angle d'ouverture de 110° et 360°. Grace au systeme de lentilles breveté composé de 20 lentilles
différentes, les zones noires sont tres réduites. Méme a une distance de 10 m, ces zones ne mesurent que quelques centimeétres, et le systéme
détecte les mouvements les plus petits en toute fiabilité. Lorsqu'un mouvement est détecté, la sortie relais sans potentiel est activée. La durée
d'arrét de la sortie, mesurée a partir du dernier mouvement détecté, peut étre réglée dans I'appareil par le biais d'un potentioméetre de 4 secondes
a env. 17 minutes.

Pour la température et I'humidité une sortie analogique chacune 0-10 V correspondant & 0...+50°C resp. 0...100% h.r. est disponible. Les incerti-
tudes de mesure liées a la position et & I'emplacement de montage peuvent étre compensées dans |'appareil avec un régulateur offset respectif.
Pour I'intensité lumineuse resp. la luminosité de 0...1000 Lux ou 0...5000 Lux (sélectionnable via interrupteur DIP), une sortie analogique 0-10 V
est également disponible. Par ailleurs, un interrupteur DIP permet d'activer la sortie mouvement indépendamment de celle de la luminosité.

Les domaines d'application pour le DBWF /LF /FTF sont la surveillance des pieces d'habitation, I'allumage automatique de I'éclairage, la technique de
régulation, les systemes d'alarme et le systéme de gestion des pieces par détecteurs de mouvement, par ex. pour |'abaissement de la température
de locaux non utilisés.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension d'alimentation :

24V ca/cc linversion de polarité, respecter les consignes !

Puissance absorbée :

<36VAaz4Vec

Raccordement électrique :

0,14 -1,5mm?2, par bornes a vis

Sorties :

0-10V ou inversée 10-0V (sélectionnable via interrupteur DIP)

MOUVEMENT

Capteur :

Capteur de mouvement a infrarouge

Plage de détection :

Etendue 360°, angle d'ouverture 90°/110°,
portée env. 10m, circulaire,
a une hauteur de montage d'env. 3m, la sonde a un rayon de détection (r) d'env.3,4m

Détection de mouvement :

Personnes et objets, différence de température nécessaire entre le sujet et I'environnement = 5K

Sortie détecteur de présence :

inverseur sans potentiel, uniqguement pour I'activation de réseau a tres basse tension jusqu'a 1 A

Temporisation :

réglable de 4 sec. a 17 min.

LUMINOSITE

Capteur :

Capteur de lumiére avec diffuseur

Plage de mesure
du capteur de lumiere :

0...1000 Lux / 0...5000 Lux (sélectionnable via interrupteur DIP)

Sortie capteur de lumiere :

0-10V

Ecart capteur de lumiere :

typique <+10% Vf (se référant au corps noir, env. 5700K)

Dérive de température :

<+5% Vf/10K a +20°C

HUMIDITE

Plage de mesure d'humidité :

0..100% h.r. (sortie correspond a 0-10V)

Plage de service humidité :

10...95% h.r. (sans condensation)

Ecart humidité :

typique £3% h.r. (20...80%); a +20°C, sinon £5% h.r.

Sortie humidité :

0-10Vv

TEMPERATURE

Plage de mesure température :

0...+450°C (sortie correspond @ 0-10V) autres plages de mesure sur demande !

Plage de service température : 0..+50°C

Ecart température : typique +0,8K a +20°C, dans des conditions normalisées
Sortie température : 010V

Température ambiante : 0..+50°C

Température de stockage : -20...+50°C

Boitier :

acier, laqué blanc

Dimensions du boitier :

Couvercle : @ 98mm, hauteur du boitier : 30mm

Dimensions de montage :

Découpe de plafond : 7 80mm

Profondeur de montage : <45mm (systeme de connexion inclus)

Profondeur de I'applique : >13mm (capteur de mouvement)
>20mm (capteur d'humidité)

Protection de capteur :

monté dans un boitier au plafond

Classe de protection :

Il (selon EN 60730)

Type de protection (boitier) :

IP 20 (selon EN 60 529)

Normes :

conformité CE, compatibilité électromagnétique selon EN 61 326, Directive "CEM" 2014 /30/EU

KINASGARD® DBWF/LF/FTF

Sonde d'humidité, de température, de mouvement et de luminosité

pour le montage au plafond

Type/WG0O2 Dé ion, plage de mesure sortie référence
DBWEF-LF-FTF-W
1. Présence + Mouvement oui/non (Relais on/ off) inverseur 1401-6114-3100-000
2. Luminosité 0..1000Lux / 0-10V (linéarisé)

0..5000Lux (DIP)
3. Température 0..+50°C 0-10V
4. Humidité 0..100% h.r. 0-10V

Sorties : 0-10V ou inversée 10-0V (sélectionnable via interrupteur DIP)




® Capteur de lumiére et détecteur de mouvement infrarouge Rev. 2021-V27

Capteur de lumiére PHOTASGARD® Capteur de lumiére PHOTASGARD®
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Cette courbe caractéristique montre combien le
capteur est sensible a la longueur d'onde de la lumiere,
Cette courbe caractéristique représente la sensibilité du capteur la ligne interrompue représente la photosensibilité de
en fonction de I'angle d’incidence de la lumiére. I'eeil humain.

Le capteur utilisé dans les sondes de luminosité PHOTASGARD® a été spécialement adapté a la sensibilité de I'eil. Il dispose d'une sensibilité
optimale dans une plage allant de 350nm a 820nm. Ce capteur, équipé d'un filtre spécial, est ainsi prédestiné a mesurer I'exposition de la
lumiere du jour et/ ou de la lumiére artificielle présentant une température de couleur trés élevée (similaire a la lumiere du soleil).

MISE EN SERVICE : Ouvrez le couvercle en desserrant avec précaution la vis centrale et en retirant le couvercle. Si vous voulez régler le
mouvement en fonction de la luminosité, réglez la valeur seuil pour les conditions ambiantes souhaitées a I'aide du potentiometre « Valeur seuil ».
Le potentiometre « Durée d'arrét » permet de régler la durée d'arrét. Les autres potentiometres servent a étalonner la grandeur de mesure
correspondante.

CONSIGNES (W) : Cet appareil convient pour la détection du mouvement de personnes dans un rayon de 10 metres maximum. La différence
de température entre la personne a détecter et I'environnement doit étre plus grande que 5K. Lorsque I'appareil détecte un mouvement, la
sortie relais libre de potentiel se ferme (-S) ou s'ouvre (-0).La durée de maintien de la sortie mesurée & partir du moment du dernier mouvement
détecté, peut étre prédéfinie par un potentiometre entre 4 secondes et environ 17 minutes. Le capteur se caractérise en particulier par sa
grande portée et son boitier compact. Le contact NO / NF libre de potentiel ne sert qu'au branchement sur un réseau de trés basse tension de
securité

Tous nos détecteurs de mouvement ou de présence KINASGARD® sont équipés d'un capteur infrarouge haut de gamme disposant d'un angle
d'ouverture étendu. Grace au systeme de lentilles breveté composé de 20 lentilles différentes, les zones noires sont tres réduites. Méme a une
distance de 10m, ces zones ne mesurent que quelques centimetres, et le systéme détecte les mouvements les plus petits en toute fiabilité. Ce
capteur est capable de détecter toute modification du rayonnement infrarouge, et donc du rayonnement thermique, résultante des mouvements
de personnes et d'objets. Ceux-ci induisent un changement temporaire du gradient de température dans la zone. En raison du rayonnement
corporel (de la chaleur corporelle) constamment présent, ce capteur convient parfaitement pour la détection des personnes. La différence de
température entre le capteur et I'objet en question doit étre >5K.

Angle d'ouverture KINASGARD® Plage de détection KINASGARD®

Top view Side view

Principe de fonctionnement KINASGARD®

Motion sensor

Infrared
radiation
Temperature Infrared
d\fferem*ce — rad\iﬁon
-
Motion
Capteur haut de gamme avec angle d'ouverture étendu de 100° ou Ce capteur détecte la différence de température

110° ainsi qu'une zone de détection de 360° et une portée de 10 m. résultante des mouvements de personnes ou d'objets.




@® Généralités

— Sile montage et /ou le cablage électrique le nécessite, retirer la prise avec précaution et la remettre aprés le montage
et le cablage électrique dans sa position d'origine.

— La surface du capteur doit impérativement étre protégée contre les impuretés et /ou les dommages.

— Les rayures, les impuretés ou aussi une ombre portée partielle faussent le résultat de mesure.

— L'application d'une surtension causera la destruction de |'appareil.

— Nous déclinons toute garantie dans le cas ou I'appareil serait utilisé en dehors de la plage des spécifications.

Seules les CGV de la société S+S, les «Conditions générales de livraison du ZVEI pour produits et prestations de I'industrie électronique» ainsi que

la clause complémentaire « Réserve de propriété étendue» s'appliquent a toutes les relations commerciales entre la société S+S et ses clients.

Il convient en outre de respecter les points suivants :

— Avant de procéder a toute installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui y sont précisées !

— Les raccordements électriques doivent étre exécutés HORS TENSION. Ne branchez I'appareil que sur un réseau de trés basse tension de sécurité.
Pour éviter des endommagements / erreurs sur I'appareil (par ex. dus a une induction de tension parasite), il est conseillé d'utiliser des cables blindés,
ne pas poser les cables de sondes en paralléle avec des cables de puissance, les directives CEM sont a respecter.

— Cet appareil ne doit étre utilisé que pour I'usage qui est indiqué en respectant les reégles de sécurité correspondantes de la VDE, des Landers,

de leurs organes de surveillance, du TUV et des entreprises d'approvisionnement en énergie locales.

L'acheteur doit respecter les dispositions relatives a la construction et a la sécurité et doit éviter toutes sortes de risques.

Nous déclinons toute responsabilité ou garantie pour les défauts et dommages résultant d'une utilisation inappropriée de cet appareil

— Nous déclinons toute responsabilité ou garantie au titre de tout dommage consécutif provoqué par des erreurs commises sur cet appareil.

— Linstallation et la mise en service des appareils doit étre effectuée uniquement par du personnel qualifié.

Seules les données techniques et les conditions de raccordement indiquées sur la notice d'instruction accompagnant I'appareil sont applicables,

des différences par rapport a la présentation dans le catalogue ne sont pas mentionnées explicitement et sont possibles suite au progres technique et

a I'amélioration continue de nos produits.

— En cas de modifications des appareils par l'utilisateur, tous droits de garantie ne seront pas reconnus.

— Cet appareil ne doit pas étre utilisé a proximité des sources de chaleur (par ex. radiateurs) ou de leurs flux de chaleur, il faut impérativement éviter

un ensoleillement direct ou un rayonnement thermique provenant de sources similaires (lampes trés puissantes, projecteurs a halogene).

L'utilisation de I'appareil a proximité d’appareils qui ne sont pas conformes aux directives « CEM» pourra nuire a son mode de fonctionnement

— Cet appareil ne devra pas étre utilisé a des fins de surveillance qui visent a la protection des personnes contre les dangers ou les blessures ni comme

interrupteur d'arrét d'urgence sur des installations ou des machines ni pour des fonctions relatives a la sécurité comparables.

Il est possible que les dimensions du boitier et des accessoires du boitier divergent Iégerement des indications données dans cette notice.

Il est interdit de modifier la présente documentation.

— En cas de réclamation, les appareils ne sont repris que dans leur emballage d'origine et si tous les éléments de I'appareil sont complets.

Consignes de mise en service :
Cet appareil a été étalonng, ajusté et testé dans des conditions normalisées. En cas de fonctionnement dans des conditions différentes, nous recommandons
un premier réglage manuel sur site lors de la mise en service et a intervalles réguliers par la suite.

La mise en service ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié !
Avant de procéder a I'installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui y sont précisées !

TENSION D’ALIMENTATION : Schéma de raccordement individuel

Cette variante d'appareil est dotée d'une protection contre l'inversion de
polarité, c'.-a.-d. elle comprend un redressement demi-onde (diode de
redressement). Grace a cette diode de redressement intégrée, les appareils
0-10V peuvent également étre alimentés en courant alternatif.

Le signal de sortie doit étre prélevé avec un appareil de mesure. Ce
faisant, la tension de sortie est mesurée par rapport au potentiel zéro

(0V) de la tension d'entrée ! Power supply
Si cet appareil est alimenté en courant continu, il faut utiliser I'entrée AC 24V~ oV
de tension de service UB+ pour I'alimentation en 15...36V cc et UB- ou DC 15-36V = | GND

GND comme cable de masse!

Si plusieurs appareils sont alimentés en 24V ca, il faut veiller a ce que
toutes les entrées de tension « positives » (+) des appareils de terrain
soient reliées entre elles de méme que toutes les entrées de tension
«négatives » (=) = potentiel de référence soient reliées entre elles (les
appareils de terrain doivent étre branchés en phase). Toutes les sorties
d'appareil de terrain doivent se référer au méme potentiel!

Schéma de raccordement en paralléle

W

M
L

Une inversion de la polarisation de la tension d'alimentation sur un des
appareils de terrain provoquerait un court-circuit. Le courant de court-
circuit passant par cet appareil de terrain peut endommager cet appareil.

Veillez donc au raccordement correct des fils!

1T

=
=
~<

Power supply

AC 24V~ ov
DC 15-36V =1GND

O\//GND[]L]
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MoTonounbiii aaTunk KINASGARD® DBWF/ LF/ FTF pervcTpupyet npucyTcTeue niofei Ha paccToaHi Ao 10 M, U3MEPAET CUNY OCBELIEHUA 1 0CBEUIEHHOCTb,
OTHOCWTESIbHYIO BNIAXHOCTb U Temnepatypy. OH yCTaHaBNMBAETCA B MPOMEXYTOUHbIX MEPEKPLITAAX

UyBCTBUTENbHbIN 35IEMEHT pacnosHaeT ABMKEHME B npeaenax yrna oxsata 110°, ¢ nepumetpom 360°. 3anateHToBaHHanA onTuueckan cuctema, coctoawan s 20
nuH3, 0becneunBaeT NPeAenbHO Manblii Pa3Mep TEMHbIX YUacTKoB, AWaMeTp KOTopbix faxe npu 10-MeTpoBOM yAaneHuu cocTaBnAET MWllb HECKOMbKO CaHTVMETPOB.
[laTunk ycnewHo perucTpupyet faxe Mansie [BWXeHuA. [py pacnoaHaBaHii ABUXEHNA NPOUCXOAMT NnepeksioyeHne becnoTerunanbHoro peneiioro Beixoda. Mocne
nOCNeHEro PacnosHaBaHuA ABUXEHWA BbIXOA OCTAETCA aKTUBUPOBAHHBIM B TEUEHWE 33[1@HHOTO BPEMEHW, KOTOPOE Perynupyetcs BHYTpU npubopa ¢ nomoLubio
NOTEHUMOMETPA W COCTaBNAET 0T 4 cekyHA [0 npuM. 17 MUHYT.

[nsa namepeHva TeMnepaTyphbl W BNIAXHOCTU UMEETCA COOTBETCTBYIOWNI aHanorosbiii Bbixon 010 B, cooteetcTeenHo 0...+50 °C u 0...100 % oTH. BnaxHocTy.
OTKNOHEHNA, CBABAHHbIE C 0COBEHHOCTAMM NONOXEHNA U MECTA MOHTaXa, MOTYT KOMMEHCUPOBATLCA BHYTPY NPUbOpa C NOMOLLbIO PETYIATOPE CMELIEHNA.

[na namepeHus cunbl ocBeleHns uocselweHHocT B8 ananasoHe 0..1000 nk unu 0...5000 nk (MoxHo Bbibpat npu nomowm DIP-nepekniouatens) Takxe
vMeeTcA aHanorosslil Beixoa 0—10 B. Kpome Toro, umeeTca BO3MOXHOCTb C nomolybio DIP-nepekniouaTenn akTuBUpoBaTh BbIXOA PaCcnO3HaBaHWA OBUXEHUA B
33BMCUMOCTY OT OCBELIEHHOCTH.

Datuvkn DBWF / LF / FTF cnyxat AnAa KOHTPONA XWUNbiX NOMELWEHWA 1 aBTOMATUUECKOr0 BKIIIOUEHUA U BLIK/TIOUEHWA CBETA W UCMOMb3YIOTCA B PEryNupyoWmnx
YCTPOCTBAX, B CUCTEMAX CUTHANM3aUMN W CUCTEMAX YNpaBfeHnA (YHKUMAMU B NOMELIEHUAX, HANPUMEP, ANA CHUXEHWUA TeMNepaTypbl B HENCNONb3yembiX
NOMELEHNAX.

TEXHWYECKWE OAHHBIE

Hal’lpH)KEHI/IE nuTaHna:

24 B nepemMeHHOro / NoCTOAHHOTO Toka (0QHONONYNEPUOAHOE BLINPAMIEHNE, CM. npuMeuaHunall

MoTpebnaemas MoLWHOCTL:

< 3,6 B-A npu 24 B nocrt. Toka

an. NOAKMKYEHNE:

0,14-1,5 MM2, N0 BUHTOBLIM 3@X1MaM

Bbixogbl:

0-10 B nnn nxseptuposaHHblii 10-0 B (MoxHo BbibpaTs npu nomowm DIP-nepekniouatena)

OBUXEHNE

UyBCTBUTESbHbIN 3IEMEHT:

VH(PaKPacHbI A8TUNK ABUKEHNA

3oHa obHapyxeHua:

Mepumetp 360°, yron oxsata 90°/110°,
fanbHocTb npubn. 10 M, B hopme Kkpyra,
Npu BbICOTE YCTAHOBKM Npubs. 3M UyBCTBUTENbHLIV 3NEMEHT UMEET paaunyc obHapyxernsa (r) npubn. 3,4 m

O6HapyxeHne ABUXEHNA:

AN v NnpeameTsl, Heobxoauman pasHocTb Temnepatyp obbekTa 1 okpyxatowei cpeasl = 5 K

Bbix0od Aatuuka ABUKEHNA:

becnoTeHunanbHbli nepekyaloLmnii KOHTaKkT, TOSIbKO ANA NepeksyeHns 6esonacHoro manoro HanpAXeHna 0o 1A

Bpema B03BpaTa B AEXYPHbIil PEXUM:

HacTpaneaeTca B npegenax o1 4¢ 4o 17 MuH

OCBELLEHHOCTb

UyBCTBUTENbHbIN 3NEMEHT:

dJOTDJ:lET‘-WIK C pacceunsaTenem

,Ell/lal'laaDH nsamepexua d]DTUJ:laTLIMKH:

0...1000 nk / 0...5000 nk (MoxHo BbibpaTb Npn nomown DIP-nepekniouatena)

Bbixon dotogatumka:

0-108B

MorpewHocTs hoTopaTumka:

06bluH0 < +10 % BepxHero npeaesnbHoro 3HaueHna (Mpu NCNoNb3oBaHUM KanMbpoBOUHOTO NCTOUHNKE cBeTa, okono 5700K)

TemnepaTypHblit Apeid:

< +5 % BepxHero npegensHoro 3Havenna / 10 K npu +20 °C

BJTAXXHOCTb

[vnanasox U3MepeHna BNaxHoCTn:

0...100 % oTtHocuTenbHOM BnaxHocTu (Ha Bbixoge cooTsercTeyet 0—10 B)

Pabouuii AnanasoH BNaxHocTu:

10...95 % otH. Bn. (6e3 koHpeHcara)

nDFpELIJHClCTb AaTtyunka BNnaxHocCTu:

06b1uH0 £3 % oTH. BnaxHocTyn (20...80 %) npu +20 °C, uHaue +5 % 0OTH. BNaxXHOCTU

BbIX0AHOW CUrHAN BNaXHOCTU:

0-10B

TEMMEPATYPA

[nanasox naMepeHna Temneparypi:

0...+50 °C (Ha Boixoge cooTsetcteyetr 0-10 B) npoune gnanasoHsl M3MEPeHUs — no 3anpocy!

Pabouuii nuanasoH Temnepatyp: 0..+50 °C

MorpewHocTb n3mMepeHna Temnepatypsl: 06biuHo +0,8 K npu +20 °C, B HOpManbHbIX YCN0BUAX
BbixoAHoit curHan TemnepaTypel: 0-10B

Temnepatypa okpyxatwouweri cpegsl:  0...+50 °C

TemnepaTtypa XpaHeHus: —20...4+50 °C

Kopnyc:

CTanb, OKpaleHa B bensii LBeT

Paamepbl kopnyca:

Kpoilwka: @96 mm, BbicoTa kopnyca: 30mm

MoHTaxHble pasmepsl:

BbIpe3 B notonke: @ 80mMm

rnybuHa MoHTaxa: <45mMm (BKN. WTeKepHy cuctemy)

BbICTYN >13Mm (ceHcop ABUXEHMA);
>20mMm (maTunk BnaxHoctu)

3awuTa ceHcopa:

CMOHTUPOBAH B KOPMNYC AN1A NOTOSI0YHOro MOHTaxa

Knacc 3awurhl:

Il (cornacHo EN 60730)

CreneHb 3awuTsl (kopnyc):

IP 20 (cornacHo EN 60529)

Hopmbi:

cooTsetcTre CE-HOpMaM, 311eKTpOMarHnTHaA COBMECTUMOCTb COM8CHO
EN 61326, aupektusa 2014 /30 /EU «3nekTpomMarHnTHaa COBMECTUMOCTb»

KINASGARD® DBWF/ LF/ FTF TM0TOM0YHbI A8TUNK OBUXEHUA, CBETOUYBCTBUTENbHbIA AATUMK,

[aTynK TemMnepaTtypbl U BNaXHOCTN

Tun/WG02 O6Hapy il I Beixon Aprt. Ne
DBWF-LF-FTF-W
1. MNpucyTtcTBre + ABUXKEHNE na/Het (pene on/ off) nepekiuanit 1401-6114-3100-000
2. OcBelleHHoCTb 0..1000 nk/ 0-10 B (nuHeapua.)

0...5000 nk (DIP)
3. Temnepatypa 0..+50°C 0-10B
4. BnaxHocTb 0..100 % oTH. BN. 0-10B

Bbixogb: 0-10 B unu niseptupoBanHeii 10-0 B (MoxHo BeibpaTh npu nomowu DIP-nepekntoyatens)
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XapaKTepucTHUeckan KpUBan NoKasbIBaeT UyBCTBUTENBHOCTL
[aTUNKa B 3@BUCUMOCTY OT ANMHEI BOMHbI CBETOBOTO
XapaKTepMCTMLIECKaH KpuBan noka3biBAET YYyBCTBUTESIbHOCTb W3NYUYEHWA; WTPUXOBAEA TNHUA MOKa3blIBAET CBETOUYBCTBU-
AaTuMKa B 38BUCUMOCT OT yra NaaeHna ceeta. TENBHOCTL YENOBEYECKATD FN1a3a.

UyBCTBUTENbHBIE 3M1EMEHT, ucnonbayemulii B natunkax PHOTASGARD® creunansHo amanTvpoBaH K UyBCTBUTENLHOCTM YENOBEUYECKOrD Nasa.
MaKkcumym uyBCTBUTENBHOCTI rnasa nexut 8 auanasoHe ot 350 Hm fo 820 Hm. [latumk ocHawaeTtca cneuynansHeiM uibTpom, bnarogaps yemy
MOXET WCMOMb30BaTbCA ASA W3MEPEHUA OCBELIEHHOCTI JHEBHOrO CBETA /UMW ANA U3MEPEHWA UCKYCCTBEHHOrO OCBELIEHWA C BbICOKON LiBETOBON
TEeMNepaTypoil (aHanornyHo CoNHeUHoMy CBETY).

BBOJ B 3KCNNYATALNIO: OTKpbITb KPbILIKY, OCTOPOXHO OTBUHTIB LEHTPasbHbIA BUHT 1 CHAB KPbIWKY. Mpy HacTpolike pacno3HaBaHusa ABWKEHNA
B 3aB/ICMMOCTI OT OCBELLEHHOCTY C NOMOLbI NoTeHUnomeTpa «Schwelle» (Mopor) HACTPOUTL NOPOroBOE 3HAUEHUE B YCNOBUAX OKPYXaklei cpeasbl,
npu KOTOpbIX A0/XeH cpabaTbiBath aatuuk. C nomouwbio noTeHunomeTpa «Haltezeit» (Bpema Bo3BpaTa B OeXYPHbIi PEXUM) HAacTpauBaeTcA BpemA
B03BpaTa B JEXYPHbIi pexxum. [lpyrue noTeHUMOMeTpbl NpefHasHadyeHbl Ana kanubpoBaHna COOTBETCTBYIOLMX UBMEPEHHbBIX BHAUEHNN.

NPUMEYAHWNE (W): OaxHblit npubop npefHasHaueH ANA peructpauny ABWxeHWa nioaeit Ha pacctoanun no 10 meTpo. PasHocTb Temnepatyp
Mexy Tenom 0bHapyX1BaEeMOro UenoBeka 1 oKpyxalouieil cpeaoli AomxHa bbb Buiwe SK. B cnyuae 0bHapyxerua aBuxeHns cpabatbisaet becnot-
eHUManbHbIil peneiiHblli Boixoa. Bpema yaepxaHusa Boixoa, U3MEPAEMOE C MOMEHTa NocrefHero 0bHapyXeHna ABUXEHUA, MOXET 3afaBaTbCA npu
nomoww B npegenax ot 4 cekyHa A0 npubn. 17 muHyT. YyBCTBUTENbHbIA 3M1EMEHT OTAMYaeTCA CBOEV DoMbwoli AanbHOCTbIO 0bHApYXEeHNA npu
KOMNaKTHbIX pasmepax. becnoTeHunanbHbiil NepekiouaiowLnit KOHTaKT NpefHasHaueH AnA BKIOUEHNA TONbKo BE30MacHO Manoro HanpsXeHus.

Bo Bcex natuukax Asuxedns u curdanuaatopax npucytctens KINASGARD® vcnonbayeTca WUCKIOUMTENbHO WH(PAKPACHbI UyBCTBUTEMbHbIN
3/IEMEHT BbICOKOr0 Ka4yecTBa C PacClIMPEHHbIM YyriioM 0XBaTa. MaTeHToBaHHaA onTuyeckas cucTtema, cocToAwan n3 20 NNHSB, obecneuvsaet npenesnbHo
Masblii pa3Mep TEMHbIX Y4acTKoB, AMaMeTp KOTopbix Aaxe npu 10-MeTpoBOM yhaneHuu cocTaBmfeT Nnllb HECKOJbKO CaHTUMETPOB. [aTunk yenewHo
perucTpupyeT Aaxe mansie gsuxenua. OH pacnosHaeT N3MEHEHNE MHTEHCUBHOCTYU UH(PakpacHoro (TennoBoro) nanyueHns, ABNAIOWNECA CIEACTBNEM
nepeMelLeHnA NIOAeR Unn NPeaMeToB U CyXalune NPUUMHOI BapuaLuy TeMNepaTypHbIX rpagueHToB. [aTunk NnpekpacHo NoaxoAnT Ang pacnosHa-
BaHVUA NPUCYTCTBNA NI0Aeil. Pa3HOCTb TeMnepaTyp Mex/y YyBCTBUTESbHEIM 371EMEHTOM 1 0BbekTom pomkHa buiT bonee 5 K.

Yron oxsata KINASGARD® 3oHa 06HapyxeHua KINASGARD®

Top view Side view

MpuHumn KINASGARD®

Motion sensor

Infrared
radiation
Temperature Infrared
difference —— radiation
-
Motion
YyscTButenbHblit anemeHT (ncnonHeHue High-End) ¢ paclmpeHHeiM yriom UyBCTBUTENbHBINA 371EMEHT PAcNO3HAET PasdHOCTb TEMNEPATYP,

oxsata 100° nnun 110°, nepumetpom 360° n gansHocTbio 10 M. ABMAKLWYIOCA CNEACTBUEM NEPEMELIEHUA NOAe UM NpeaMeTos.




YkasaHua K npoayKkTam

— MMpu MoHTaxe U/ unu npoknaake kabenei wrekep B ciyuae HeobXxoAUMOCTY [ONYCcKaeTCA akKypaTHO CHUMATh;
N0 OKOHYaHWW MOHTaXa/ npoknanku kabenel ero cneayet BCTaBUTb 0OPATHO B TOM Xe MONOXKEHWN.
- uyBCTBMTEJ’IbHy)O NOBEPXHOCTb Aatuuka cnenyet DﬁEpEFETb ot nwboro 3arpA3HeHnsa VI/I/IJ'IVI nospexmnaeHuna
— LlapanuHbl, 3arpAsHeHuA, a Takke YaCTUUHO 3aTEHEHWE UCKAXalT PesynbTaT M3MepeHua.
— lMpunoxexve 3aBbILEHHOTO HANPAXEHWA BbIBOAUT Npubop 13 cTpoA.
— Mpu skcnnyatauun npubopa BHe pabouero AManasoHa, Yka3aHHOTO B CreunduKaLny, rapaHTUiiHbie NPETEH3UN TEPAIOT CUMY.

B kauectse O6wmnx Kommepueckux Ycnosuii MMeIoT cuny NckniouuTenbHo Halwm Ycnosua, a Takxe aeiicteutensHele «06uime ycnosua noctaskn
NpoAyKLUM 1 yCnyr AnA anekTpl i Tu» (ZVEI) BKNOUana AononHuT yio cTaTbio «P; npae cobcTBEHHOCTUY.

Momumo 3TOr0, CReayeT yunTHIBaTH CEAYIOLIME NONOXKEHNA:

Mepen ycTaHOBKOI 1 BBOAOM B 3KCM/yaTaLMio CEAYeT NPOUNTaTh JaHHOE PYKOBOACTBO; [OMKHbI ObiTh YUTEHLI BCE NPUBEAEHHbIE B HEM yKasaHua!

MoaknioueHne npubopa [OMKHO 0CYLWECTBAATLCA UCKIUNTENBHO K BE30NaCHO ManoMy HaMpPAXEHWUIO 1 B 0BECTOUEHHOM COCTOAHUN.

Bo nsbexaHue noBpexaeHwii n 0Tkasos (HanpuMep, BCIEACTBUE HABOAOK) CNeayeT UCNONb30BaTb 3KPAHMPOBAHHYID NPOBOAKY, 3beratb napannensHo

NPOKNaAKN TOKOBEAYLUMX MHWIA 11 YunTbIBATL NPEANUCEHUA NO 3NEKTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTY.

— [aHHbiii npubop cneayeT NpUMEHATL TOSIbKO N0 NPAMOMY Ha3HAUEHWIO, YUNTLIBAA NP 3TOM COOTBETCTBYOWME npeanncaqna VDE (cosa Hemeuknx
3NeKTPOTEXHNKOB), TpeboBaHMA, felicTsyowWwe B Bawei cTpaHe, MHCTPYKLIMM OPraHoB TEXHIYECKOTO HA[30Pa U MECTHBIX OPraHoB 3HEProcHabxeHna.
Hapnexut npunepxusatbca TpeboBaHuii CTPOUTENbHBIX HOPM 1 NPaBuUA, a Takxe TexHuku besonacHocTu u naberatb yrpo3 besonacHocTi nwwboro poaa.

— Mbl He HeCeM OTBETCTBEHHOCTY 3a ylepb v NOBPEXAeHNsA, BOSHUKAIWINE BCAEACTBINE HENPABUNBHOTO NPUMEHEHNA HAWWX YCTPONMCTB.

— Yuwepb, BosHUKIWMI BCNEACTBUE HENPABUNbHOI paboTel npubopa, He NOANEXNT YCTPAHEHMIO N0 rapaHTun

— MoHTax 1 BBOA B 3KCMNYaTaLMi0 A0SIKHbI OCYUIECTBAATBCA TONBKO CNELManncTamu

— [leficTBATENbHbI NCKMKOUMTENBHO TEXHUYECKME IaHHBIE 1 YCIIOBUA MOAK/IOUEHNA, NPUBELEHHbIE B NOCTABMAEMbIX C NpUbOpaMu pyKoBOACTBAX MO MOHTAXY

akcnnyatauuu. OTKNOHEHNA OT NPEACTAB/EHHLIX B KATaN0re XapakTepuCcTUK [IONOJHUTENBHO HE YKa3biBaKTCA, HECMOTPA Ha UX BO3MOXHOCTb B CUNY

TEXHUUYECKOr0 NPOrPecca 1 NOCTOAHHOMO COBEPLWEHCTBOBAHNA HALEi NPoAaYKLMA.

B cnyuae moandukauum npubopos notpebutenem rapaHTuiiHbie 06A3aTenbCTBa TEPAIOT CUMy

He paspewaeTca ncnonb3osaHue npubopa B HENOCPEACTBEHHOW 6NM30CTM OT MCTOUHMKOB Tenna (Hanpumep, paaMaTopoB 0TOMNEHNA)

VW CO31aBaEMbIX UMV TEMOBLIX MOTOKOB; CNefyeT B 06A3aTenbHoM nopaake naberatb nonafaHua NPAMbIX COMHEUHbIX NIYUEil K TENNOBOTO U3NYYEHNA OT

8HaNOTNUHBIX UCTOUHVMKOB (MOLLHbIE OCBETUTENbHBIE NPUBOPLI, ranorexHbie nanyyaTen).

3Jkennyatauna B6nuan obopynosaHuA, He COOTBETCTBYIOWEr0 HOPMaM 3/71eKTpOMarHuTHol coemectumoctn (EMV), moxet BnuaTh Ha paboTy npnbopos.

HeponycTumo ucnonbaosakne AaHHoro npubopa B kauecTse yCTPOWCTBA KOHTPONA / HABMIOAEHWS, CAYXalLero ANd 3aluThl DAl 0T TPaBM 1 yrpossl Ans

3[10P0BbA / XN3HI, @ TAKXE B KAUECTBE aBaPUITHOrO BLIKNIOUATENA YCTPOWCTB 11 MALWWH WM ANA aHanoruyHelx 3anay obecneuenna besonacHocTn

— Pa3mepbl KOPNYCOB 1 KOPNYCHbIX NMPUHAANEXHOCTER MOTYT B ONPeeEHHbIX NPeenax 0TANYaThbCA 0T YKasaHHbIX B [aHHOM PYKOBOACTBE.

— 13mMeHeHe 0KYMEHTaLUNY He [onycKaeTcA.

— B cnyuae peknamaunii NpUHAMAITCA UCKIIOUMTENBHO LENbHbIE NPUBOPLI B OPUrMHANbHON yNakoBKe.

YkasaHua no BBoAY B 3KCRNyaTaumio:
37107 npubop 6bin 0TkanMbpoBaH, OTHLIOCTUPOBAH U NPOBEPEH B CTAHAAPTHbIX yCnoBuAx. Bo Bpema akcnnyarauum 8 Apyrux yCrnoBuAX PeKOMEHAYETCA NPOBECTH
PYUHYI0 IOCTMPOBKY Ha MECTe B NepBblil Pa3 Ny BBOAE B AKCMYaTaLMI0 1 3aTEM Ha PErYNAPHOIl OCHOBE

BEDH B 3KcnnyaTtauuto obAsaTeneH u BbINONHAETCA TOMbKO CneLWIaﬂVICTEMVI!
I'Iepen MOHTa>XoM 1 BBOAOM B 3KCnyatauuio npountatb AaHHOe pyKOBOACTBO; A0J/KHbI 6bITh yuTeHbl BCe NpuBeAeHHble B HEM yKESaHI/IH!

HANPAXEHWNE NNTAHNA:
Cxema coeanHeHns OpuHouHoe noaKnioyeHne

B kauecTBe 3alNTbl OT HEMPaBUIbHOTO MOAKMIOUEHNA pabouero HanpAXeHus B
AaHHblil BAapUaHT npubopa WHTErpupoBaH OAHOMONYNEPUOAHbIA BLINPAMUTENL
WA QMOA 33WNTI OT HanpaxeHua o6paTHoii nonspHocTu. B cnyuae npubopos,
paccunTaHHbix Ha Hanpaxenne O —10B, 8TOT BCTPOEHHbI BHINPAMUTEND
N0NyCKaeT TakXxe 3KCnayatauuto Npu NUTaHuM HanpaXeHWeMm NepeMeHHoro Toka

BbiXO[HOW CWrHAnN cnefyer CHUMaTb M3MEpUTENbHbIM npubopom. Bbixoaxoe
HanpsXeHWe npu 3TOM M3MEPAETCA OTHOCWTENbHO Hynesoro noTeHunana (0B)

BX0AHOro Hal‘lpﬂ)KEHMH! Power SUppl\/ %
Ecnu I'I[Mﬁﬂp 3a8NUTLIBAETCA HANPAXEHNEM NOCTOAHHOrO TOKa, Ccreayer AC 24V~ DV 9

DC 15-36V = GND 3
nCcnonbL30BaTb BX0OA paﬁuueru HanpAXeHna UB+ [):U'IH NUTaGHNA HanpAXeHNem o

15...36B) n UB-/GND (8 kauectse kopnyca)!

Ecnu gna nutanua Heckonbkux npubopos ucnonb3dyetcA HanpaxeHne 24B
nepeMeHHOro Toka, HeobX0AUMO CNeauTb 3a Tem, YT0Bbl BCE MONOXUTENbHbIE
BX0fbl pabouero HanpaxeHua (+) NOMEBbIX YCTPOIACTB BbiAN COEAVHEHI APYr C ’77
npyrom. 370 OTHOCWTCA TakXe KO BCEM OTPUUATENbHbIM BXoAaMm pabouero
Hanpaxenna (~) = onopHoro noteHuuana (cuHMASHOE NOAKMIOUEHVE MONEBbIX
ycTpoiicTs). Bce Bbixobl MONEBbIX YCTPOWCTB [OMXHb OTHOCUTBCA K OBHOMY
notexunany!

=

£

Cxema coefiuHeHns

noaK.

Mopknioyexne nuTawLero HaNpAXEHNA 0JHOT0 13 NOJIEBLIX YCTPOWCTB C HEBEPHOI
NONAPHOCTbLIO BEAET K KOPOTKOMY 38MbIKAHII0 HANPAXEHNA NMUTEHUA. Tok KOpOoTKOro
3aMblKaHUA, NPOTEKaloWmii Yepes AaHHoe yCTpDﬁCTEU‘ MOXET NPUBECTU K ero

| M
— L]

NOBPEXAEHUID.

Cnepute 3a NpaBubHOCTbIO npuaonku!
Power supply

AC 24V~ ov
DC 15-36V =1GND

O\//GND[]JA
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Anschlussbild (Gehauseriickseite) DBWF/LF/FTF
UB-+ Versorgungsspannung 24V AC/DC . 1 +UB
GND Hl| 2 GND
SchlieBer Hl 3 S
B [ e
egr%%i:g We;hsler LI
Offner 50
Ausgang Temperatur 0-10V 6 °C
Ausgang Feuchte 0-10V 7 %rH.
Ausgang Helligkeit 0-10V 8 Lx
Connecting diagram (rear side of housing) DBWF/LF/FTF
Schéma de raccordement (arriere du boitier)
Cxema coeanHenna (obpaTtHas cTopoHa kopnyca)l
UB+ supply voltage 24V AC/DC mm| 1 +UB
GND Hl 2 GND
Motion Normally open contact — | 3 S
Presence Changeover contact | 4 V\/
Breaker Hl 5 0
Output temperature 0-10V Hl 6 °C
Output humidity 0-10V Hl 7 %rH
Output light intensity 0-10V | 8 |x

© Copyright by S+S Regeltechnik GmbH

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung der S+S Regeltechnik GmbH.

Reprint in full or in parts requires permission from S+S Regeltechnik GmbH.

La reproduction des textes méme partielle est uniguement autorisée apres accord de la société S+S Regeltechnik GmbH.
Mepeneuatka, B TOM U1Cne B COKPaLIEHHOM BUAE, paspelwaeTca nuws ¢ cornacua S+S Regeltechnik GmbH.

Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben entsprechen unserem Kenntnisstand bei Verdffentlichung. Sie dienen nur zur Information iber
unsere Produkte und deren Anwendungsmadglichkeiten, bieten jedoch keine Gewahr fir bestimmte Produkteigenschaften. Da die Gerate unter verschiedensten
Bedingungen und Belastungen eingesetzt werden, die sich unserer Kontrolle entziehen, muss ihre spezifische Eignung vom jeweiligen Kéufer bzw. Anwender selbst
gepruft werden. Bestehende Schutzrechte sind zu beriicksichtigen. Einwandfreie Qualitat gewahrleisten wir im Rahmen unserer Allgemeinen Lieferbedingungen.

Subject to errors and technical changes. All statements and data herein represent our best knowledge at date of publication. They are only meant to inform about
our products and their application potential, but do not imply any warranty as to certain product characteristics. Since the devices are used under a wide range
of different conditions and loads beyond our control, their particular suitability must be verified by each customer and/or end user themselves. Existing property
rights must be observed. We warrant the faultless quality of our products as stated in our General Terms and Conditions.

Sous réserve d'erreurs et de madifications techniques. Toutes les informations correspondent a I'état de nos connaissances au moment de la publication. Elles
servent uniquement a informer sur nos produits et leurs possibilités d'application, mais n'offrent aucune garantie pour certaines caractéristiques du produit. Etant
donné que les appareils sont soumis a des conditions et des sollicitations diverses qui sont hors de notre contréle, leur adéquation spécifique doit étre vérifiée
par I'acheteur ou l'utilisateur respectif. Tenir compte des droits de propriété existants. Nous garantissons une qualité parfaite dans le cadre de nos conditions
générales de livraison.

BoamoxHbl 0wnbkin n TexHuueckne namererna. Bce AaHHble COOTBETCTBYIOT HALEMY YPOBHIO 3HaHWI Ha MOMEHT uapaHuA. Oun npepncTasnawnT coboii MHhopmaLio
0 HaWWX N3MENNAX U X BOBMOXHOCTAX NPUMEHEHNA, O[IHAKO OHV HE rapaHTUPYIOT Hannune onpefeneHHbIX xapakTepucTuk. MockombKy YCTPORCTBa MCNONb3Y0TCA
NPV CamblX PaBNYHBIX YCIIOBUAX U HArpyaKax, KOTOPLIE Mbl HE MOXEM KOHTPONMMPOBATh, NOKYMaTeNb UKW N0Jb30BATENb A0MKEH CaM NPOBEPUTL UX NPUrOAHOCT.
Cobnionath AeiicTBYOWME NPaBa Ha NPOMbILIEHHYI0 COBCTBEHHOCTb. Mbl rapaHTUpyem besynpedHoe kauecTBo B pamkax Halwnx «0bumx ycnosuit noctaBkm».
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Funktion Ausgang Function output Fonction sortie @DyHKUMA BbIXOAA DIP

(Richtung einstellbar) (direction adjustable) (direction réglable) (HacTpanBaemoe HanpaBnexue) 1

normal normal normale 06bIYHBIA OFF

0% =0V 0% =0V 0% =0V 0%=08B

100% =10V 100% = 10V 100% = 10V 100% =108B

invertiert inverted inversée VHBEPTUPOBaHHbBIN ON

0% =10V 0% =10V 0% =10V 0%=108B

100% =0V 100% =0V 100% =0V 100% =08

Helligkeit Brightness Luminosité OcBelleHHOCTb DIP

(Messbereich einstellbar) (adjustable measuring range) (plage de mesure réglable) (HacTpauBaemblii nanasoH 3
namepeHna)

0...1000 Lux 0...1000 lux 0...1000 Lux 0...1000 nk OFF

0...5000 Lux 0...5000 lux 0...5000 Lux 0...5000nk ON

Bewegung Motion Mouvement HBuxeHne DIP

(Mode einstellbar) (mode selectable) (Mode réglable) (HacTpanBaemblii pexum) 4

Mode Bewegung Motion mode Mode mouvement Pexum asuxeHna OFF

Bewegungsfuhler ist Motion detector is Détecteur de mouvement est [laTunk ABUXKEHUA He 3aBUCKUT

unabhéangig vom Schwellwert independent of threshold value | indépendant de la valeur seuil 0T NOPOroBOro 3HaueHUs

Mode Auto Auto mode Mode automatique ABTOMaTUYECKMIA PEXUM ON

bei eingestellter Schwellwert- | If the set threshold value lorsque que la valeur seuil réglée | [aTtuuk aBuxeHna BkNloYaeTcA

unterschreitung wird is not reached, the motion est sous-dépassée, le détecteur npu HELOCTUXEHWUN NOPOroBoro

Bewegungsfuhler aktiv detector is active de mouvement est activé 3HaueHuna

Schaltbild (Platine) DBWF/LF/FTF-W

Schwelle

Haltezeit

Offset Temperatur

(
\
\
\
!
| Offset Helligkeit
\
!
\
‘t Offset Feuchte

DIP-Schalter 2 ist nicht belegt!

Cxema nogknyeHums

Ramp

Hold time

Schematic diagram (Circuit board)
Schéma de raccordement (Platine)
(nnatbi)

Offset brightness

Offset temperature

Offset humidity

DIP switch 2 is not assigned!
Interrupteur DIP n°2 n'est pas affecté !
DIP-nepekntouatens 2 He 3ageiicTBoBaH!

DBWF/LF/FTF-W




